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KIT INTERFACE

By using the INTERFACE KIT cable we stablish
communication with the actuator, read parameters
and change the set-up values.

INTERFACE PROGRAM FOR PC INSTALLATION

~

Download the Interface program from:

https://drive.google.com/drive/folders/108luT5pp3pLF4gDADB6AE6U3XSWqzXOR?usp=drive_link

> Unzip and open it

Volume , Click on the file

[]4¢ setupexe , Run the program and log in

PROGRAM SET-UP

7 e - 0 x S = O X
Destination Directory License Agreement X
Sedect the installation diectones ‘rou must acoapt the license: displayed below to procesd
NI 1
CONTRATO DE LICENCIA DE SOF TWARE DE NATIONAL -
hice INSTRUMENTS

¢ nstalled in | T
different location, click the Biowse button and select another directory.

LEA ATENTAMENTE ESTE ACUERDO DE LICENCIA DE SOFTWARE (“ACUERDO"™). AL
DESCARGAR EL SOFTWARE Y/ O HACER CLIC EN EL BOTON CORRE SPONDIENTE PARA
(COMPLETAR EL PROCESO DE INSTALACION, SE COMPROMETE A RESPETAR LOS TERMINOS
Diveclomsfor J4C DE ESTE ACUERDO. Sl USTED NO DESEA SER PARTE DE ESTE ACUERDO Y ESTAR SUJETO A
SUS TERMINOS Y CONDICIONESS, NO INSTALE EL SOFTWARE Y DEVUELVA EL SOFTWARE
[C-\Program Fies (8] J4C | ey (CON TODOS LOS MATERIALES QUE LE ACOMPANAN Y SUS EMPAQUES) EN UN PLAZO DE
‘ TREINTA (30) DIAS DESDE QUE LO RECIBE. TODAS LAS DEVOLUCIONES A NI ESTARAN
SUJETAS A LAS POLITICA DE DEVOLUCION VIGENTES DE NI EN ESE MOMENTO. SI USTED
ACFOTA FETNS TERMINNS FN NOMRRE NF 1INA FNTINAN 1ISTEN ACFDTA OIF TIENF
ey ot ietonol ineamrer it o The software 10 which this National Instruments fcense apples is JAC
[E\Program Fes 6] Naional nsramerts | Browse...

@ sccept the above 2 Licerie Agreements|!

()1 do not accept al thess License Agreemens.

== ot [ teer ]| oo

Click on “Next” Click on “Next”
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8 Jac - [ x &3 Jac - =] X
Disable Windows Fast Staitup Start Installation
Disal o temeving Review the following summary before coriinuing
hardware
The fast statup in Mi : with instaling g
o temaving hasdware. National Instiuments recommends disabling Windows Fast startup. For ~NIVISA 160
more infomaton abous Fast startup. cick the folowing lirk o visk i com/ido and enier the Info Furiime Suppod
Code WinF asStastup CNEaTRD

‘Windows Fast Startup Information

A Disable Windows

Chok the Next button to begn install Chok the Back b he inatall seitings.

<< Back Cancel SaveFile << Back News> Cancel

Click on “Next” Click on “Next”

il - [u] X

Installation Complete

The instaler has finished Lpdating your system. 4C ]

@ You must restart your computer to complete this operation.
If you need to install hardware now, shut down the computer. if you

choose to restart later, restart your computer before running any of this
software

Restat Shut Down Restart Later

< Back Erish

Click on “Next” Click on “Restart”

v > The Program set-up is finished

- 1) » Goto E, “All applications” and in file

@ Zigl >  Open

— Index
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CONNECT THE INTERFACE CABLE TO THE J4C ELECTRIC ACTUATOR

JAC INTERFACE KIT

Use the INTERFACE cable inside the
KIT box.

J4C 20/85

J4C 140/300

Before connecting it to a J4C actuator, remove the cover of the actuator and
connect one of the Interface cable sides as per our image 1. Then connect the
other cable side to a USB connector on the PC (image (2).
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INTERFACE PROGRAM - HOW IT WORKS?

INTERFACE PROGRAM FOR J4 AND J4C SERIES ACTUATORS ONLY

> https://drive.google.com/drive/folders/108luT5pp3pLF4gDADB6AE6U3XSWqzXOR?usp=drive_link

1 Open the program see the following screen
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Three RED indicators appear on the screen:

INTERFACE USB indicator shows the USB Interface connector is not connected
to the PC. It will change into GREEN color when it is connected.

J4/J4C indicator shows that the other side of the INTERFACE cable should be
connected as per (image 1) as explained before. Connect it and apply voltage to
the actuator, following the connection diagram label on the cover of the actuator.
J4/J4C indicator should change into GREEN color.

J4M indicator will be always in RED color, as the actuator is from a J4/J4C
series.
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If you click on PARAMETERS, the following screen will open, showing the
actuator parameters, loaded during the mass production process.
Short explanation of each parameter:

+ Model: A 5 to 6-digit code. The last 3 digit show us the actuator model.

« Firmware Version: Is the software version of the PCB CONTROL part.

The rest of the parameter values, belong to a specific actuator model, in order to
obtain the best working features of each one.
In case we should change any of the parameters, in order to be able to work in
a different way, a new file would be sent to you. It should be copied on the PC,
following the steps:

+ Press SELEC CONFIG - select the file on the screen.

+ Click on PROGRAM, the actuator would work with a new configuration.

To go back to the home menu, click on MAIN MENU.

— Index
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& MM - X

‘ JE REMOTE CONTROL
¥

P AR |

MAIN MENU |

If we click on COUNTERS, the following screen will
open, showing all counters. To see values, click on
READ.

Short explanation of each COUNTER:
Version: Software version of the PCB CONTROL part

+ Options: Parameter for internal use only.

+ Operations: Number of times the cam steps on the
OPEN or CLOSE micro switch.

+ Limitations: Number of times the limiter function has
been activated, due to a higher torque than the allowed.

+ End Order: Parameter for internal use only.

+ Time Error: Number of times the motor has been
stopped, as the OPERATION TIME parameter value
has been overpassed, but the actuator has not rea-
ched either the OPEN or CLOSE position yet. It usually
happens when the declutching lever is in MAN position.
(The user wants to move the actuator manually).

+ Power On: Number of times the actuator remains wi-
thout Power Supply.

« BSR: Number of times the actuator has been activated
by using the BSR system, due to a Power Supply failu-
re. This counter won't work if the BSR system has not
been installed on the actuator before.

To go back to the MENU, click on MAIN MENU.

— Index
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& Jal - X

. REMOTE CONTROL
I 3+3

PARAMETERS J
COUNTERS !
| Des PARAM DPs j
REMOTE COMNTROL ]

POWER SUPPLY COMFIGURATIONS ]

& X

JE REMOTE CONTROL

J+J

BSR CONFIGURATION

Com) [ oo ]
{r NO ] lr STGP ON ]
[ 2 I [ STOP OFF }
-rﬁ MAIN MENU ‘

This configuration is possible only if our Battery Safe Return system (BSR) has

already been installed in the actuator.

Click on BSR, the following screen will appear

— Index
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This configuration is possible only if our Positioner (DPS) has already been ins-
talled in the actuator.

Click on DPS PARAM, the following screen will open and allow you to set up the
Prop Band parameter. The Prop Band parameter should be 32 in all our standard
models.

Only in case of a S20 or B20 model with a 5 Sec./90° working time, the Prop
Band value should change into 55. Otherwise, the positioner (DPS) could not
work in a proper way.

Click on READ, to see the recorded value.

Select 32 or 55 and record the selected value.

To go back to the HOME MENU, click on MAIN MENU.
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This configuration is possible only if our Positioner (DPS) has already been ins-
talled in the actuator.

Click on DPS, if the following screen appears, please place the DIPs on the DPS
PCB, following the screen instructions.

Click on MAIN MENU.

— Index
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If we click on DPS, all the Positioner (DPS) possible configuration options will be shown on
the following screen:

= o — Short explanation of the different configurations:
‘ JC REMOTE CONTRO . + Version: Is the software version of the DPS PCB.
& i

i Select different options when in OPERATION MODE:
‘ :_mzwmtm__] LO_N-EHA‘_m«muTJ l smwﬂwmmj INPUT/OUTPUT: The actuator with DPS will be pOSlth'
oo ned by using an external mA or V signal. Automatically
(e | [ezom | [ oomn |[ e | [ wases | the DPS will generate an output signal showing the

2 ro |[ o | aw ] actuator position.
« ONLY OUTPUT: The actuator with DPS will work exactly

v the same as an ON-OFF one. The only difference is that
o o the DPS generates an output mA or V signal, showing
[E— the actuator position.
) Lm i « STOP WITHOUT INSTRUMENTATION: The actuator is
- working the same way as when using the INPUT/QU-
& : TPUT option, but in case of a mA of V signal failure, the
= |® MAN MENU actuator would stop, remaining in the same position as

it was, prior to the signal failure. This configuration is
only available when the actuator works with a 4/20m,
1/10V, 4/12mA and 12/20mA signal.

Select configurations when in IN SELECTION:
Input Signal: Chose the type of requested signal. Both
output and input signal will be the same. If you want to
work with different signals, please ask the manufactu-
rer.

NO / NC: In case of an input signal failure, the actuator
will go to the preferential position: NO = Normally Open,
NC = Normally Close.

We recommend that both the input signal and NO/NC set
up, is made by placing the DIPs as follows:

14 € 4 L 14 € Z L 14 € 4 L
— 420mA | — — 0/10V — 1710V

= == | NC —= —= |NC —= —= = | NC

14 € k4 L 14 € Z L 14 € 4 L
— 420mA | — s — 0/10V — e 1710V
= —= | NO = [ NO = = | NO

Click on READ to know the DPS configuration (a table
will show the DPS parameters).
To go back to the home menu, click on MAIN MENU.
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Click on REMOTE CONTROL indicator. The screen will show different DPS
options.

In case of an ON-OFF or a DPS Output only actuator, Click on OPEN, CLOSE

and STOP options to activate it. Only in case of having a 3-position actuator,

the screen will show an additional option MIDDLE POSITION, which stops the
actuator at an intermediate position.

Click on ACTUAL STATUS, the screen will show the actuator status (green light).
Click on MAIN MENU to go back to the home menu.

— Index
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. REMOTE CONTROL REMOTE CONTROL
¥ EF) - a J+J
¢

- ;
STANDARD )] MODUS 2 [ )

4

MQDUS 3 ‘ ) MDDUS 4 w

g &l MODUS 6 l - MODUS 8 | W
FARAMLILRS J
- ESTANDARD o
COUNTERS | | ONIOFF 3 wires
. = ! PINT Newraior Negave » FINZ Fhase of Postve = CLOSE
| | PFINT Neural or Negaive + FiNJ Phase or Posave = OPEN
DPS PARAM CFs

PFINT Newral or Negasve + PINZ 8 PIN3 Fhase of Posave = STOP

OMNIDFF 2 wires
PINZ Positva + PIN3 Negaive = CLOSE
PINZ Negasive + FIN3 Poslive = OPEN

REMOTE COMTROL

|

|

~ 4
POWER SUFPLY COMFIGURATIGNS ] - MODUS 2

PiH1 Neutral or Megsive - PIN2 Phiase or Posive = CLOSE
N PiN1 Newtral or Negafive + PIN2 & PIN3 Phase or Posiive = OPEN

< MAIN MENL

POWER SUPPLY CONFIGURATIONS indicator, the screen will show electrical
wiring/connection options:

Select the wiring connection system you wish to work with. Click on STANDARD,
MODUS 2, MODUS 3, MODUS 4, MODUS 6 or MODUS 8.

See the detail of each connection system below. To go back to the home menu,
click on MAIN MENU.

To finish, click on EXIT.
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KIT INTERFACE

Utilizando el cable INTERFACE KIT establecemos la
comunicacion con el actuador, leemos los parametros y
cambiamos los valores de la configuracién.

PROGRAMA DE INTERFAZ PARA INSTALACION EN PC

» Descargue el programa Interface desde:
https://drive.google.com/drive/folders/108IluT5pp3pLF4gDADB6AE6U3XSWqzXOR?usp=drive_link

» Descomprimir y abrir

Volume , Haga clic en el archivo

[v] g setupexe Ejecutar el programa e iniciar sesion

CONFIGURACION DEL PROGRAMA

2 3

A ac o x W -0 X
Dzm:nzz:ﬁ:’mmm “?:‘i‘.,i‘im livenses displayed belows Io proceed
MM
CONTRATO DE LICENCIA DE SOF TWARE DE NATIONAL 2

INSTRUMENTS

A e ok
different locabon. click the Browse button and select another directory.
LEA ATENTAMENTE ESTE ACUERDO DE LICENCIA DE SOFTWARE ("ACUERDO"). AL
[DESCARGAR EL SOFTWARE Y/ O HACER CLIC EN EL BOTON CORRE SPONDIENTE PARA
(COMPLETAR EL PROCESO DE INSTALACION, SE COMPROMETE A RESPETAR LOS TERMINOS
\DE ESTE ACUERDO. SI USTED NO DESEA SER PARTE DE ESTE ACUERDO Y ESTAR SUJETO A

bl dinfoa] 5US TERMINOS Y CONDICIONES, NO INSTALE EL SOFTWARE Y DEVUELVA EL SOFTWARE
[E:\Program Fies 6867134C: | Browse.. (CON TODOS LOS MATERIALES QUE LE ACOMPARAN Y SUS EMPAQUES) EN UN PLAZO DE
n TREINTA (30} DIAS DESDE QUE LO RECIBE. TODAS LAS DEVOLUCIONES A NI ESTARAN

SUJETAS A LAS POLITICA DE DEVOLUCION VIGENTES DE NIEN ESE MOMENTO. SI USTED
ACEDTA FRTNS TERMING S FN NOMRRE NE IINA ENTINAN 11STEN ACEDTA OIF TIENF

Drectory for National Inshuments products :
The scitware 1o which this National Instruments license sppies is JAC
[G:\Program Fies (xB5)\National Instruments'\ ‘ PR

@ scep! e sbove 2 Lsenee Agrecmenisl!

(1 do not sceept &l thess Licenss Agresments:

<¢ Back Hea»> | Cancel

[

Haga clic en "Siguiente” Haga clic en "Siguiente”
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W - o x g - O x
Disable Windows Fast Startup Start Installation
Dissble Windows ottt o prevent ol v nsoling e enning Fleviaw the follawing summary before continuing
e
The fast startup capabiity intioduced in Miciosolt Windows 8 may cause pioblems wth instaling P
o o it disabing staup, For TED
more information shout Fast starup, click th folowing ik, or visk i comyindo and eter the Info Ftine Suppor
Code Winf sstSlatup NS D
Windows Fast Startup Infomation
[ Disable Windowrs fast startup to prevent problems with instaling o remeving hardware.
Cick the Nt button to begn installation, Click the Back button to change the installstion setting:
< Back Cancel SavaFie. << Back Newt 2> Cancel
H li "Sigui " H li "Sigui "
aga clic en "Siguiente aga clic en "Siguiente
o Jac - o X
Installation Complete:
O

‘The installer has fnished Lpdating your system

Back Enith

Haga clic en "Siguiente”

> La configuracién del programa ha finalizado

- JIf > Ira E,"Todas la aplicaciones” y en archivo

@MCM > Abrir

@ You must restart your computer to complete this operation

If you need to install hardware now, shut down the computer. F you
choose to restart later, restant your computer before running any of this
software

Restart Shut Down Restart Later

Haga clic en "Reiniciar"

— Index
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CONECTE EL CABLE DE INTERFAZ AL ACTUADOR ELECTRICO J4C

J4C INTERFACE KIT

HYlige 8)rabI&INTERFACE que se encuentra dentro

J4C 20/85

J4C 140/300

Imagen 1

Imagen 2

Antes de conectarlo a un actuador J4C, retire la tapa del actuador y conecte uno
de los lados del cable de interfaz segun la imagen 1. A continuacion, conecte el
otro lado del cable a un conector USB en el PC (imagen (2).
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INTERFACE PROGRAM - ;COMO FUNCIONA?
PROGRAMA DE INTERFAZ SOLO PARA ACTUADORES DE LAS SERIES J4 Y J4C

> https://drive.google.com/drive/folders/108luT5pp3pLF4gDADB6AE6U3XSWqzXOR?usp=drive_link

1 Abrir el programa ver la siguiente pantalla

&AM & 4T - x

# 1 = *
B REMOTE CONTROL _ B REMOTE CONTROL _ | QA REVOTE CONTROL
‘ * E ¢

J+J

Interface USE Interface Us8

)
- - ] )
INTERFACE . . P '

’ ” 14/ J4C 4
f | BLUETOOTH ¥ . .
e e L
8 .. “ S — —-—
e 1
d

MM Am

- .:
4 J
CONTINUE L 1

d [ i
r 1 k. r b5 r
| | EXIT PROGRAM - MAIN MENU J - MAIN MENU

En la pantalla aparecen tres indicadores ROJOS:

El indicador INTERFACE USB muestra que el conector USB no esta conectado al
PC. Cambiara a color VERDE cuando esté conectado.

El indicador J4/J4C muestra que el otro lado del cable INTERFACE debe conec-
tarse segun la (imagen 1) explicada anteriormente. Conéctelo y aplique tensién
al actuador, siguiendo la etiqueta del diagrama de conexién de la cubierta del
actuador. El indicador J4/J4C deberia cambiar a color VERDE.

El indicador J4M estara siempre en color ROJO, ya que el actuador es de la serie
J4/JAC.



https://drive.google.com/drive/folders/1o8luT5pp3pLF4gDADB6AE6u3XSWqzXOR?usp=drive_link
https://drive.google.com/drive/folders/1o8luT5pp3pLF4gDADB6AE6u3XSWqzXOR?usp=drive_link

JIL

= 4 ‘ £ ACM = *
JE REMOTE CONTROL J REMOTE CONTROL
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|| DPS PARAM | LFs | —
REMOTE COMTROL '
-
POWER SUPPLY COMFIGURATICNS ]

|_seLecconnic || pRocram |
[ READ
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| MAIN MENLU

Si hace clic en PARAMETROS, se abrira la siguiente pantalla, que muestra los para-
metros del actuador, cargados durante el proceso de produccion en serie.
Breve explicacién de cada parametro:

+ Modelo: Un cédigo de 5 a 6 digitos. Los 3 ultimos digitos nos indican el modelo de actuador

« Firmware Version: Es la version de software de la pieza PCB CONTROL.

El resto de los valores de los parametros, pertenecen a un modelo de actuador espe-
cifico, con el fin de obtener la mejor caracteristicas de funcionamiento de cada uno.
En caso de que debamos cambiar alguno de los parametros, para poder trabajar de
otra manera, se le enviara un nuevo archivo. Se debe copiar en el PC, siguiendo los
pasos:

+ Pulse SELEC CONFIG - seleccione el archivo en la pantalla.

+ Haga clic en PROGRAMAR, el actuador funcionaria con una nueva configuracion.

Para volver al menu de inicio, pulse en MENU PRINCIPAL.

— Index
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‘ = < Si hacemos clic en CONTADORES, se abrira la siguiente
2 -H pantalla, que muestra todos los contadores. Para ver los
: valores, haga clic en LEER.

Breve explicacion de cada CONTADOR:
Version: Version de software de la pieza PCB CONTROL

F

| Verzion

| Options
| Opersticns.
| Limitations
| End Order
Time Errac
| | PowerOn

- Opciones: Parametro sélo para uso interno.

B4 M”u’é

+ Operaciones: Numero de veces que la leva pisa el
microinterruptor de ABRIR o CERRAR.

+ Limitaciones: Nimero de veces que se ha activado la
funcién limitador, debido a un par superior al permitido.

( READ

+ Orden de fin: Parametro sélo para uso interno.

] + Error de Tiempo: NUumero de veces que se ha parado el
motor, ya que se ha sobrepasado el valor del pardametro
TIEMPO DE FUNCIONAMIENTO, pero el actuador ain no ha
alcanzado la posicion ABIERTO o CERRADO. Suele ocurrir
cuando la palanca de desembrague esta en posicion MAN.
(El usuario quiere mover el actuador manualmente).

\(dl MAIN MENU

+ Encendido: Numero de veces que el actuador permanece
sin alimentacién.

+ BSR: Numero de veces que el actuador se ha activado
utilizando el sistema BSR, debido a un fallo de la Fuente
de Alimentacién. Este contador no funcionara si no se ha
instalado antes el sistema BSR en el actuador.

Para volver al MENU, haga clic en MENU PRINCIPAL.

— Index
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5
&£ JACM = X & JACM o *
Je REMOTE CONTROL ‘ JE REMOTE CONTROL
¢ A J *J 7 * b J +J
BSR COMFIGURATION
Loome ) [ soe |
l[ NO ] lr STOP ON ]
PARAMETERS ] O
COUNTERS ]
REMOTE CONTROL l
POWER SUPPLY CONFIGURATIONS } i
| EXIT | (c MAIN MENU

Esta configuracion sélo es posible si nuestro sistema Battery Safe Return (BSR) ya ha sido
instalado en el actuador.
Haga clic en la pestafia BSR, y aparecera la siguiente pantalla

— Index
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& 140 - ® ‘ &) MM - b
_ : REMOTE CONTROL ‘ REMOTE CONTROL
JE JE

, J+J ;
L2 & -
BANDA PROP
== ern|
= - = Value.
i Proportional Band 2
PARAMEILRS J ’ -
COUNTERS | e b -
¥ f | READ ]
BSR | DPSPARAM | DPS ‘
REMOTE CONTROL |
-
POWER SUPPLY CONFIGURATICGNS l
L5
L] EXIT - MAIN MENU

Esta configuracion sélo es posible si nuestro Posicionador (DPS) ya ha sido
instalado en el actuador.

Haga clic en DPS PARAM, se abrira la siguiente pantalla que le permitira
configurar la Prop Band parametro. The Prop Band parametro deberia ser 32 en
todos nuestros modelos estandar.

Sélo en el caso de un modelo S20 o B20 con un tiempo de trabajo de 5 Seg./90°,
el valor de Prop Band ebe cambiar a 55. En caso contrario, el posicionador
(DPS) no podria funcionar correctamente.

Haga clic en LEER, para ver el valor registrado.

Seleccione 32 o0 55y registre el valor seleccionado.

Para volver al MENU DE INICIO, pulse sobre MENU PRINCIPAL.




JIL

&) UM

‘qm:
¢

- » & K1CM — X
REMOTE CONTROL B .14
J+J ¢ J+J

OPERATION MODE
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=] e || oo
PARAMETERS
] —
COUNTERS | | To set-up the actuator by using the
. - - Interface kit put the DIE in the
| DPs PARAM oes | i
REMOTE CONTROL ]
POWER SUPPLY CONFIGURATIONS ] b
: L :
EXIT J -+ MAIN MENU

Esta configuraciéon sélo es posible si nuestro Posicionador (DPS) ya ha sido

instalado en el actuador.

Haga clic en la pestafa DPS, si aparece la siguiente pantalla, por favor, coloque

los DIPs en el PCB DPS, siguiendo las instrucciones de la pantalla.

Haga clic en MENU PRINCIPAL.
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Si pulsamos sobre DPS, se mostraran en la pantalla todas las opciones de configuracion
posibles del Posicionador (DPS).

& WM - x
B X REMOTE CONTROL
& I3

CRERATION MODE

‘ [ meumoumur J !aw.mmm«o\mmj | STCP SIGHAL ERAOR. |

|1 SELECTION

rﬁ. e I!'r. 4-20mé | sams || 412ma | 1}10—.-;\‘

HO I_aww J 110 J

Welue
Version 12007
Moidus e
Input Signal A-20md,
Quiput Signsl 420
Mode NC
[
| READ ]
I
. r
| MAIN MENL

Breve explicacion de las distintas configuraciones:
+ Version: Es la versién de software de la PCB DPS.

Seleccione diferentes opciones cuando esté en MODO

FUNCIONAMIENTO:

+ ENTRADA/SALIDA: El actuador con DPS sera posicionado
usando una sefial externa mA o V. Automaticamente el DPS
generard una sefal de salida mostrando la posicién del
actuador.

SOLO SALIDA: El actuador con DPS funcionara exactamente
igual que uno ON-OFF. La unica diferencia es que el DPS
genera una sefial mA o V de salida, mostrando la posicién
del actuador.

+ PARO SIN INSTRUMENTACION: El actuador trabaja de la
misma forma que cuando se utiliza la opcién ENTRADA/SA-
LIDA, pero en caso de fallo de la sefial mA o V, el actuador
se pararia, quedando en la misma posicién en la que estaba,
antes del fallo de la sefial. Esta configuracion sélo esta dis-
ponible cuando el actuador trabaja con una sefial de 4/20m,
1/10V,4/12mAy 12/20mA.

Seleccione las configuraciones cuando esté en IN SE-
LECTION:

+ Sefial de entrada: Elija el tipo de sefial solicitada. Tanto la
sefal de salida como la de entrada seran iguales. Si desea
trabajar con sefales diferentes, consulte al fabricante.

« NO / NC: En caso de fallo de la sefial de entrada, el actuador
pasara a la posicién preferente: NO = Normalmente Abierto,
NC = Normalmente Cerrado.

Recomendamos que tanto la senial de entrada como la confi-
guraciéon NO/NG, se realice colocando los DIPs de la siguiente
forma:

14 € 4 L 14 € 4 L 14 € 4 L
— 420mA | — — 0/10V — 1710V

=== | NC — = |NC — —= = | NC

14 € 4 L 14 € k4 L 14 € 4 L
— 420mA | — — — 0/10V — e— 1710V

= — | NO — | NO = — | NO

Haga clic en LEER para conocer la configuracién DPS
(una tabla mostrara los Pardmetros DPS).

Para volver al menu de inicio, pulse en MENU
PRINCIPAL.
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Pulse sobre el indicador CONTROL REMOTO. La pantalla mostrara diferentes
opciones de DPS.

En el caso de un actuador ON-OFF o sélo con Salida DPS, Pulse sobre las
opciones ABRIR, CERRAR y PARAR para activarlo. Sélo en caso de tener un
actuador de 3 posiciones, la pantalla mostrara una opcién adicional POSICION
MEDIA, que detiene el actuador en una posicion intermedia.

Pulse sobre ESTADO ACTUAL, la pantalla mostrara el estado del actuador (luz
verde).

Haga clic en MENU PRINCIPAL para volver al ment de inicio.
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- ESTANDARD A

ONIOFF 3 wires
PIN1 Newral or Negaive « FINZ Phase or Posve = CLOSE
PINT Newral or Negasve + FING Phase or Foseve = OPEN
PINT Newral or Negaive + PINZ 8 PING Phase o Posave = STOP

OMNIDFF 2 wires
FINZ Positve + FIN3 Megatve = CLOSE
PINZ Negative + PINS Posliva = OPEN
- MODUS 2

FIN1 Meural or Megsive + PINZ Phiase or Posiive = CLOSE
FiN1 Meural or Megaive = FINZ & PING Phase or Posiive = OPEM

| -MoDUS 3

< MAIN MENU

Indicador CONFIGURACIONES ALIMENTACION, la pantalla mostraré las
opciones de cableado eléctrico/conexion:
Seleccione el sistema de conexion de cableado con el que desea trabajar. Haga
clic en STANDARD, MODUS 2, MODUS 3, MODUS 4, MODUS 6 o MODUS 8.

Vea a continuacion el detalle de cada sistema de conexion. Para volver al menu
de inicio, haga clic en MENU PRINCIPAL.

Para terminar, haga clic en SALIR.
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