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AUTOMATICE SUS VALVULAS CON PRODUCTOS JJ

La novedad de esta gama es un motor con tecnologia Brushless, mas eficiente y, por tanto, mas
duradero. Se comercializa en formato J4C S para la gama multivoltaje que abarca desde 24-240
VDC / VAC y en formato J4C B para 12 VDC / VAC. También incluye la posibilidad de incorporar
todas las opciones, como nuestros kits DPS (Digital Positioner System) y BSR (Battery System
Return), que han sido disefiados para esta serie.

BASIC CHOICE

O
N4 (E6

P67 Multi voltaje Brushless Indicador de Mando manual
motor posicién de emergencia
Estado Temperatura Funcionamiento Microinterruptores 75% Duty
operativo automatica electrénico de par auxiliares VFC rating

MEDIDAS

faf de 20 Nm
uncionamiento a 300 Nm

i
i
i

J4C 140 J4C 300
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KIT DPS

Sistema posicionador digital

Posicionador digital para
nuestros modelos J4C. Sefial
de instrumentacién 4-20 mA,
0-20 mA, 0-10 V0 1-10 V. Este

posicionador digital DPS es
adecuado para los modelos Sy B.

Opcién Montaje en Fébrica

KIT BSR

Sistema de seguridad BSR

El sistema de seguridad BSR es
un automatismo que, incorporado
a los actuadores J4C permite,en
caso de interrupcion de la
alimentacién eléctrica, situar la
valvula en posicion preferente
predeterminada NC o NA.

El sistema BSR para nuestros
modelos de 140 Nmy 300 Nm es
el mismo pero con una bateria de
mayor capacidad.

Opcién Autoensamblado

CONCEPTO DEKIT

KIT INTERFAZ BLUETOOTH

Interface System Hemos incorporado el sistema
de comunicacién Bluetooth en
nuestros actuadores para poder
comunicarnos con ellos desde
cualquier dispositivo Android.
Este sistema aparece en nuestro
catalogo como una opcién de
fabrica. Desde nuestro teléfono
movil o tableta, podemos ordenar
a nuestro actuador que abra,
cierre o se detenga.

Utilizando el cable del KIT de
Interfaz, nos comunicamos con el
actuador, leemos los pardmetros
y cambiamos la configuracién del

actuador

#Modbus

MODBUS

Modbus System

+ Plug and play
+ Cada dispositivo puede

operarse manualmente.

+ Pueden ser visualizados desde

el panel de control en el PC.

+ Répido y flexible, compatible

con un minimo de 3 actuadores
y hasta 255.

+ Alcance de hasta 1.200 metros

de distancia.

La instalacién del kit puede realizarse en fabrica o, si lo prefiere, puede hacerlo usted mismo. Encontrara las
instrucciones en nuestro sitio web.

Con este kit facilitamos a los clientes que tienen un actuador Bdsico y convertirlo en un actuador mas completo.

Nuestros distribuidores podrian tener menos stock y un servicio mas rapido.

v/ MENOS STOCK

\/ SERVICIO RAPIDO
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PARTES DEL ACTUADOR

MODELOS: S20, S35, S55, S85, B20, B35, B55, B85

Mando manual de emergencia

Indicador de posicién

Control visual de

Conector de operacion

alimentacion

Contactos
auxiliares libres
de tensién

Palanca Multibrida 1SO
automatico/manual
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PARTES DEL ACTUADOR

MODELOS: S140, S300, B140, B300

Mando manual de emergencia

Indicador de posicion )
Control visual de

operacioén

Conectorde 3
alimentacioén

Contactos
auxiliares libres
de tensién

Palanca
automatico/manual

Multibrida ISO
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Lea estas instrucciones antes de conectar el actuador. Los dafios causados por el
incumplimiento de estas instrucciones no estan cubiertos por nuestra garantia.

Los actuadores eléctricos J4C funcionan con corriente eléctrica. Se recomienda que solo electricistas cualificados
se les permita conectar o ajustar estos actuadores.

VOLTAJE A CONECTAR

Todos nuestros actuadores, modelos S20 a S300, estan preparados para trabajar a 24- 240 VDC/VAC 50/60Hz-0/+5%
Todos nuestros actuadores, modelos B20 a B300, estan preparados para trabajar a 12 VDC/VAC SOLO, 50/60Hz-0/+5%

CONECTORES ELECTRICOS

Advertencia: Antes de realizar la conexion, asegurese de que la tensién que se va a aplicar al actuador se encuentra
dentro del rango indicado en la etiqueta de identificacion. Los conectores eléctricos suministrados que se utilizan
para conectar el actuador son conectores DIN. Asegurese de que el diametro del cable que va a utilizar se ajusta a
los requisitos maximos y minimos de los conectores DIN para mantener la estanqueidad.

— Conector Pequeio Negro Conector Grande Gris
EN175301-803 Form CI EN175301-803 Form A
Modelo min. @ max. @ min. @ max. @
J4C 20 to 300 5mm 6 mm 8 mm 10,5 mm

Atencion: Asegurese de que la junta de goma cuadrada esta en su sitio cuando fije cada enchufe DIN al actuador,
también cuando instale el cable asegurese de que las juntas 5y 8 estan bien instaladas. Si no lo hace podria permitir
la entrada de agua y los dafios causados por este error de instalacion invalidaran cualquier garantia. Los conectores
DIN se fijan a sus respectivas bases en la carcasa del actuador con un tornillo. No apriete excesivamente el tornillo
(10) durante el montaje (Max. 0,5Nm )

1. Junta 7. Tuerca

2. Regleta de bornes 8. Junta

3. Tornillos de fijacion de 9. Arandela

cable 10. Tornillo fijacién
4. Conector 11. ESD tapén

5. Junta cable 1

6. Grapa fijacion

INMUNIDAD A LAS DESCARGAS ELECTROSTATICAS (ESD):
La tapa ESD (11) es un componente destinado a prevenir los
efectos adversos de las descargas electrostaticas. Su funcién
principal es garantizar un rendimiento 6ptimo y una mayor
durabilidad para el actuador. Actuando como salvaguardia,
este componente adicional refuerza la inmunidad del actuador,
aumentando significativamente su vida Util.

La mejora nos permitié obtener la certificacion KR -
Korean Register.
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NEWS!

INMUNIDAD A DESCARGAS
ELECTROESTATICAS (ESD)

Esta mejora tiene como objetivo proporcionar inmunidad
a descargas electroestaticas (ESD), Normativa (IEC)
EN 61000-4-2, asegurando asi un rendimiento 6ptimo y
una mayor durabilidad del producto.

® Una vez realizadas las conexiones eléctricas, asegurese que el tapdn
cubra totalmente los tornillos para garantizar la proteccion ESD.

» Este tapon es un anadido al disefo de los conectores que se puede
montar en cualquier actuador fabricado con anterioridad.

= Con esta mejora, nos complace informar que hemos obtenido la certificacion
del "Korean Register".
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ID DE LA ETIQUETA DEL ACTUADOR

1 MOD.: SERIE: J4C i
2 VOLTAGE: 24 - 240 DC OR AC (50/60HZ) 1
3 TEMPERATURE: -20°C +70°C DUTY:75%  [E¥E[mE
4 WORKING TIME: 9 SEC/90° ] 13
S WORKING ANGLE: 0°-90° L »
: {314 F03/04/05  IP67 A, |3
8 MAX. TORQUE: 25 Nm UK 15
9 SERIAL N°:000000000000 \o\ e/ 2 -2\ 5
- ——
1 LD EV O TR Made In Spain E
DPS OPTION: IN/OUT BSR OPTION|POTENTIOMETER
1 4-20mA[] 0-20mA[] NC[] NO[T]| g Ne ] OPTION 20
0-A0V[] 10V [ STAYS PUT] g yo 7L 0K DI
OUT different of IN: K] ’
1. Modelo del actuador. 12. Duty: 75%. Ejemplo: Modelo S20-
2. Voltaje a conectar. T?empo de maniopra: 10seg.
3. Actuador listo para trabajar entre —20°C y ) Tiempo entre rnamobrasz 3.3 seg.
+70°C. 13. Cddigo QR para fabricar.
4. Tiempo de maniobra —90°. 14. Actuador con certificado CE.
5. Angulo de giro del actuador. 15. Este producto no debe desecharse como

. . residuo sin clasificar.
6. Salida hembra del actuador, para unir con el

eje de la vélvula, segun la norma 1SO 5211. 16. Conformidad del Reino Unido evaluada.
7. Certificacion de estanqueidad de IP67. 17. Conformidad del control de calidad.
8. Par maximo de arranque. 18. Pais de fabricacién del equipo.
9. Numero de serie del actuador. 19. Configuraciones posibles para el DPS.
10. Codigo lineal del nimero de serie. 20. Configuraciones posibles de

POTENCIOMETRO.
21. Configuraciones posibles para el BSR.

11. Serie del actuador.
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INDICADOR VISUAL DE POSICION

Los actuadores J4C tienen un indicador visual de posiciéon. Comprende una base negra con una barra indicadora
amarilla que indica, tanto la posicién como la direccién de rotacion. (Fig.6).

Tanto la direccion de abrir como la de cerrar aparecen marcadas en la tapa: ABIERTO 90 y CERRADO 0.
Abierto = <. Cerrado = >

ESTANDARD

Fig. 6 0 = CERRADO Fig. 6 90 = ABIERTO

OPCIONAL

* *

DOS INDICADORES AMARILLOS: TRES INDICADORES AMARILLOS:
Para valvulas de 3 vias, puerto en L. Para valvulas de 3 vias, puertoen T.

*

Los indicadores de posicion con estos 4 insertos no son estandar. Puede pedirlos a fabrica, entonces vienen 2x amarillo y 2x
negro (para "T" se necesita otro indicador amarillo)
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MANDO MANUAL DE EMERGENCIA

El JAC tiene 2 modos de funcionamiento, automatico y manual, el modo requerido se selecciona utilizando una
palanca en la mitad inferior de la carcasa del actuador (Fig 7).

Las 2 posiciones estan marcadas:

« AUTO = Funcionamiento automatico

« MAN = Funcionamiento manual

ihf Atencion: No desatornillar nunca el tornillo de seguridad de la palanca selectora, ni utilizar
ninguna herramienta para moverla, ya que pueden producirse importantes dafios en el sistema
mecanico. El actuador quedara automaticamente fuera de garantia, en cualquier caso.

Cuando se selecciona la posicién "AUTO":

El volante de los modelos 20,35,55, y 85 gira automaticamente, es muy importante no bloquearlo, de lo contrario el
actuador podria sufrir dafios irreparables.

el "
\ (AAUTO

Fig. 7J4C 20 A 85 Fig. 7 J4C 140 A 300

J4C 140 A 300

J4C20A 85

Volante

Indicador de posicién

Automatico - Manual
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Cuando la palanca selectora se encuentra en posicién “MAN":

1. El sistema electronico desactiva la alimentacidon eléctrica, una vez transcurrido el tiempo configurado en el
actuador.

La conexion mecanica entre el motor y el eje principal queda desactivada.
3. Accionando manualmente el volante puede situarse la vdlvula en la posicién deseada.
Si la palanca selectora se encuentra en “MAN" hay dos opciones para reactivar el motor:

- a) Con el actuador en posicion “MAN” accionar el volante hacia una de las posiciones finales (cerrado o
abierto), si el interruptor correspondiente esta activado el motor girarg, entonces llevar la palanca selectora
de la posicién “MAN" a la posicion “AUTO" y la unidad estara preparada para operar automaticamente.

N

>

* b) Posicionar la palanca selectora de “MAN” a “AUTQ". Desactivar la alimentacion eléctrica durante unos
segundos para reiniciar el equipo, a continuacion, la unidad se encuentra lista para operar en automatico.

AJUSTE DE LEVAS

A iPeligro! Tension eléctrica en el interior del actuador. Manipular solo por personal autorizado.

En condiciones normales el actuador debe trabajar con la tapa cerrada. Si el trabajo a efectuar en el actuador
requiere la tapa abierta, el voltaje, tanto de alimentacion como de control debe desconectarse primero. Los ajustes a
realizar con el actuador conectado a la corriente deberdn llevarse a cabo con herramientas correctamente aisladas.

¢Cémo mover las levas?
Utilizar la llave de plastico que se suministra junto al actuador. Para mover las levas solo tenemos que introducir

la llave de pldstico en el agujero de la leva y girarla en el sentido deseado (ver las dos opciones indicadas en las
fotografias adjuntas).

——

TURN FROM FLATTO FLAT = 2¢
IN THE ACTUATOR APROX
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POSICION DE LAS LEVAS

LEVA

Levas1y3 Levas2y4

1. Laleva 1 sirve para ajustar la posicion de cierre.

2. Laleva 2 sirve para ajustar la posicion de apertura.

3. Laleva 3 sirve para ajustar la confirmacién de la posicion de cierre.
4. Laleva 4 sirve para ajustar la confirmacion de la posicion abierta.

Para asegurar que las confirmaciones de posicion funcionan, ajustar las levas
de confirmacion (3'Y 4) 3° antes (+/- 1°) del paro de motor.

Los actuadores estandar estdn ajustados a 0°(cerrado) y a 90°(abierto).
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1) Ajustar la posicion de cerrado a menos de 0°.

Levas 1y 3

En este caso tendremos que girar la llave
en sentido horario - levas 1y 3.

La leva 3 (confirmacion) tiene que pisar un
poco antes que la leva 1.

2) Ajustar la posicion de cerrado a mas de 0°.

Levas1y3

En este caso tendremos que girar la llave
en sentido anti horario - levas 1y 3.

La leva 3 (confirmacion) tiene que pisar un
poco antes que laleva 1.

3) Ajustar la posicidn de abierto a mas de 90°.

Levas2y4

En este caso tendremos que girar la llave
en sentido anti horario - levas 2y 4.

La leva 4 (confirmacion) tiene que pisar un
poco antes que la leva 2.

4) Ajustar la posicién de abierto a menos de 90°

Levas2y4

En este caso tendremos que girar la llave
en sentido horario, - levas 2 y 4.

La leva 4 (confirmacion) tiene que pisar un
poco antes que la leva 2.
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TABLA DE CONSUMOS - ACTUADOR ON-OFF

Consumo J4C 20 Sin carga Par max. operacional 20 Nm Par max. arranque 25 Nm
Voltaje Modelo A W A W A W
12 VDC B20 0,75 9,06 1,80 21,60 1,95 23,36
24 VDC S20 0,45 10,77 0,90 21,49 0,97 23,39
48 VDC S20 0,21 9,93 0,42 20,38 0,46 22,07

110 VDC S20 0,07 8,00 0,13 14,30 0,14 15,70
12 VAC B20 1,04 12,51 1,85 22,18 2,28 27,32
24 VAC S20 0,59 14,20 1,12 26,77 1,28 30,62
48 VAC S20 0,34 16,37 0,69 33,16 0,75 36,22
110 VAC S20 0,14 15,73 0,27 29,52 0,30 32,67

240 VAC S20 0,10 23,76 0,15 36,43 0,16 39,07

Consumo J4C 35 Sin carga Par max. operacional 35 Nm Par max. arranque 38 Nm
Voltaje Modelo A W A W A W
12VDC B35 0,75 9,06 2,38 28,62 2,62 31,50
24VDC S35 0,45 10,77 1,28 30,78 1,37 32,79
48 VDC S35 0,21 9,93 0,56 26,72 0,59 28,20
110 VDC S35 0,07 7,70 0,17 18,90 0,18 20,10
12 VAC B35 1,04 12,51 2,75 33,00 3,19 38,28
24 VAC S35 0,59 14,20 1,58 37,80 1,67 40,13
48 VAC S35 0,34 16,37 0,92 44,04 0,99 47,31
110 VAC S35 0,14 15,73 0,36 39,45 0,38 41,87

240 VAC S35 0,10 23,76 0,19 45,41 0,20 47,52

J4C 55 consumo Sin carga Par max. operacional 55 Nm Par max. arranque 60 Nm
Voltaje Modelo A W A W A W
12 VDC B55 0,70 8,45 3,04 36,43 3,42 41,05
24 VDC S55 0,42 10,19 1,55 37,17 1,63 39,02
48 VDC S55 0,20 9,72 0,61 29,25 0,67 32,31
110 vDC S55 0,07 7,50 0,19 20,80 0,21 23,20
12 VAC B55 0,94 11,30 3,43 41,18 3,78 45,41
24 VAC S55 0,58 13,89 1,87 44,88 1,98 47,52
48 VAC S55 0,33 15,73 1,10 52,80 1,21 58,29
110 VAC S55 0,14 15,73 0,40 43,80 0,43 46,95

240 VAC S55 0,09 22,70 0,20 47,52 0,21 50,16
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TABLA DE CONSUMOS - ACTUADOR ON-OFF

J4C 85 consumo

Voltaje

12 VDC

24 VDC

48 VDC
110 VDC
12 VAC
24 VAC
48 VAC
110 VAC
240 VAC

Modelo
B85
S85
S85
sS85
B85
S85
sS85
S85
S85

J4C 140 consumo

Voltaje Modelo
12 VDC B140
24 VDC S140
48 VDC S140
110 VDC S140
12 VAC B140
24 VAC S140
48 VAC S140
110 VAC S140
240 VAC S140
J4C 300 consumo
Voltaje Modelo
12VDC B300
24 VDC S300
48 VDC S300
110 vDC S300
12 VAC B300
24 VAC S300
48 VAC S300
110 VAC S300
240 VAC S300

0,62
0,36
0,17
0,05
0,81
0,50
0,25
0,12
0,08

1,93
0,66
0,30
0,10
2,75
0,83
0,48
0,23
0,18

1,32
0,50
0,22
0,09
1,98
0,66
0,36
0,19
0,15

Sin carga

Sin carga

Sin carga

7,42
8,55
8,24
5,80
9,69
11,88
11,83
12,83
20,06

23,10
15,84
14,25
10,89
33,00
19,80
23,23
2541
42,24

15,84
11,88
10,56
9,68

23,76
15,84
17,42
20,57
36,96

Par max. operacional 85 Nm

A
2,11
1,08
0,48
0,14
2,38
1,36
0,77
0,31
0,17

Par max. operacional 140 Nm

A
4,73
215
0,88
0,28
6,60
2,59
1,43
0,63
0,39

Par max. operacional 300 Nm

A
517
2,31
1,10
0,33
7,26
2,75
1,65
0,66
0,42

W
25,34
25,87
22,92
15,20
28,51
32,74
37,07
33,64
40,13

W
56,76
51,48
42,24
30,25
79,20
62,04
68,64
68,97
90,40

W
62,04
55,44
52,80
36,30
87,12
66,00
79,20
72,60

100,32

DOK / JAC SERIES 19

Par max. arranque 90 Nm

A
2,28
1,22
0,53
0,16
2,65
1,50
0,86
0,33
0,18

W
27,32
29,30
25,56
17,90
31,81
36,01
41,18
36,54
42,77

Par max. arranque 170 Nm

A
539
2,53
1,10
039
8,47
3,30
1,79
072
0,44

W
64,68
60,72
52,80
42,35

101,64
79,20
86,06
78,65

105,60

Par max. arranque 350 Nm

A
5,45
2,70
1,19
0,39
8,64
3,30
1,87
0,77
0,47

W
65,34
64,68
57,02
42,35

103,62
79,20
89,76
84,70

113,52
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TABLA DE CONSUMOS - ACTUADOR DPS

J4C 20 consumos Sin carga Par max. operacional 20 Nm Par max. arranque 25 Nm
DPS DPS DPS
Voltaje Modelo
A w A W A w
12 VDC B20 0,84 10,08 2,02 24,19 2,18 26,21
24\VDC S20 0,50 12,10 1,01 24,19 1,09 26,07
48 VDC S20 0,24 11,29 0,47 22,58 0,52 24,73
110 VDC S20 0,08 8,62 0,15 16,02 0,16 17,25
12 VAC B20 1,16 13,98 2,07 24,86 2,55 30,64
24 VAC S20 0,66 15,86 1,25 30,11 1,43 34,41
48 VAC S20 0,38 18,28 0,77 37,09 0,84 40,32
110 VAC S20 0,16 17,25 0,30 33,26 0,34 36,96
240 VAC S20 0,11 26,88 0,17 40,32 0,18 43,01
J4C 35 consumos Sin carga Par max. operacional 35 Nm Par max. arranque 38 Nm
DPS DPS DPS
Voltaje Modelo
A w A W A w
12 VvDC B35 0,84 10,08 2,67 31,99 2,93 35,21
24VDC S35 0,50 12,10 1,43 34,41 1,53 36,83
48 VDC S35 0,24 11,29 0,63 30,11 0,66 31,72
110 VDC S88 0,08 8,62 0,19 20,94 0,20 22,18
12 VAC B35 1,16 13,98 3,08 36,96 57 42,87
24 VAC 585 0,66 15,86 1,77 42,47 1,87 44,89
48 VAC S8 0,38 18,28 1,03 49,46 1,11 53,22
110 VAC S85 0,16 17,25 0,40 44,35 0,43 46,82
240 VAC S35 0,11 26,88 0,21 51,07 0,22 53,76
J4C 55 consumos Sin carga Par max. operacional 55 Nm Par max. arranque 60 Nm
DPS DPS DPS
Voltaje Modelo
A w A W A w
12 VDC B55 0,78 9,41 3,40 40,86 3,83 45,96
24\VDC G55 0,47 11,29 1,74 41,66 1,83 43,81
48 VDC S55) 0,22 10,75 0,68 32,79 0,75 36,02
110 VDC S685 0,08 8,62 0,21 23,41 0,24 25,87
12 VAC B55 1,05 12,63 3,84 46,10 4,23 50,80
24 VAC S585 0,65 15,59 2,09 50,27 2,22 53,22
48 VAC S685 0,37 17,74 1,23 59,14 1,36 65,05
110 VAC S65 0,16 17,25 0,45 49,28 0,48 52,98

240 VAC S55 0,10 24,19 0,22 53,76 0,24 56,45
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TABLA DE CONSUMOS - ACTUADOR DPS

J4C 85 consumos Sin carga Par max. operacional 85 Nm Par max. arranque 90 Nm
DPS DPS DPS
Voltaje Modelo
A w A W A w
12 VDC B85 0,69 8,33 2,36 28,36 2,55 30,64
24\VDC S85 0,40 9,68 1,21 29,03 1,37 32,79
48 VDC S85 0,19 9,14 0,54 25,80 0,59 28,49
110 VDC S85 0,06 6,16 0,16 17,25 0,18 19,71
12 VAC B85 0,91 10,89 2,67 31,99 2,97 35,62
24 VAC S85 0,56 13,44 1,52 36,56 1,68 40,32
48 VAC S85 0,28 13,44 0,86 41,40 0,96 46,23
110 VAC S85 0,13 14,78 0,35 38,19 0,37 40,66
240 VAC S85 0,09 21,50 0,19 45,70 0,20 48,38
J4C 140 consumos Sin carga Par max. operacional 140 Nm Par max. arranque 170 Nm
DPS DPS DPS
Voltaje Modelo
A w A W A w
12 VDC B140 2,16 2594 5,30 63,57 6,04 72,44
24\VDC S140 0,74 17,74 2,41 57,79 2,83 68,01
48 VDC S140 0,34 16,13 0,99 47,31 1,23 59,14
110 VDC S140 0,11 12,32 0,31 34,50 0,44 48,05
12 VAC B140 3,08 36,96 7,39 88,70 9,49 113,84
24 VAC S140 0,93 22,31 2,90 69,62 3,70 88,70
48 VAC S140 0,54 25,80 1,60 76,88 2,00 96,23
110 VAC S140 0,26 28,34 0,71 77,62 0,81 88,70
240 VAC S140 0,20 48,38 0,44 104,83 0,49 118,27
J4C 300 consumos Sin carga Par max. operacional 300 Nm Par max. arranque 350 Nm
DPS DPS DPS
Voltaje Modelo
A w A W A w
12 VDC B300 1,48 17,74 579 69,48 6,10 73,25
24\VDC S300 0,56 13,44 2,59 62,09 3,02 72,58
48 VDC S300 0,25 11,83 1,23 59,14 1,33 63,97
110 VDC S300 0,10 11,09 0,37 40,66 0,44 48,05
12 VAC B300 2,22 26,61 8,13 97,57 9,68 116,10
24 VAC S300 0,74 17,74 3,08 7392 3,70 88,70
48 VAC S300 0,40 19,35 1,85 88,70 2,09 100,53
110 VAC S300 0,21 23,41 0,74 81,31 0,86 94,86

240 VAC S300 0,17 40,32 0,47 112,90 0,53 126,34
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ESQUEMA DE CONEXION EXTERNA (ESTANDAR)

J4C 20/85

N/- 9
3 WIRES VACA/DC ; % CLOSED @ @ OPEN
L+ ’ ’

w =

[
GREY 1 219 g
PLUG L ©

: M
BLACK
1 2 PLUG
3 D 3 “
B

J4C 140/300

N/- —@
FUSE | 3 WIRES VAC/VDC % ; CLOSED @@ OPEN
L+ ° °

GREY
PLUG

N BLACK
2 <H PLUG

2 WIRES VDC %% CLOSED @ @ OPEN

BLACK
PLUG

GREY

PLUG |

541V01

J4C 140/300

_2WIRES VDC % ; CLOSED OPEN

+
BLACK

PLUG
542v01

GREY
PLUG

ON - OFF VAC

A = Conector alimentacion (enchufe gris)
Neutro PIN 1 + Fase PIN 2 = Cerrar actuador.
Neutro PIN 1 + Fase PIN 3= Abrir actuador.
Conexion a tierra - PIN Plano @

B = Conector auxiliar libre de tensién (enchufe negro)
PIN comun 1 + PIN 2 = Confirmacién deposicién Cerrar.
PIN comun 1 + PIN 3 = Confirmacién de posicion Abrir.

ON - OFF VDC

A = Conector alimentacion (enchufe gris)
Negativo PIN 3 + Positivo PIN 2= Cerrar actuador.
Negativo PIN 2 + Positivo PIN 3= Abrir actuador.
Conexion a tierra- PIN plano @

B = Conector auxiliar libre de tensién (enchufe negro)
PIN comun 1 + PIN 2 = Confirmacién deposicién Cerrar.
PIN comun 1 + PIN 3 = Confirmacién de posicion Abrir.

POSICIONADOR ESTANDAR ESQUEMA DE CONEXIONES EXTERNAS

J4C 20/85

FUSE 2W|RES\/AC/VDC ;% CLOSE OPEN

L/ +
GREY +OUTPUT 3 BLACK
PLUG + |NPUT2 PLUG

P0541V01

J4C 140/300

FUSE 2 WIRES VACNDC ; % CLOSED OPEN

L/+
+ OUTPUT
GREY BLACK
PLUG PLUG
+ INPUT P0542V01

POSICIONADOR VAC VDC

A = Conector alimentacién (enchufe gris)
Neutro/negativo PIN 1 + Fase/positivo PIN 2 - Alimentacion.
Conexion tierra - PIN plano @

B = Conector auxiliar libre de tension (enchufe negro)
PIN comun 1 + PIN 2 = Confirmacién de posicion Cerrada.
Comun PIN 1 + PIN 3 = Confirmacién de posicién Abierta.

C = Sefal de entrada/salida (enchufe negro)
PIN 1 negativo + PIN 2 positivo = Sefial de entrada.
PIN 1 negativo + PIN 3 positivo = Sefial de salida.

A& Seial de instrumentacion MAX 10V

if Importante El conector de tierra del enchufe DPS no debe conectarse

(riesgo de autoajuste)
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ESQUEMA DE CONEXION EXTERNA (OPCIONAL)

J4C 20185 MODO ESTANDAR - 3 HILOS ON - OFF

N/- —@
FUSE | 3 WIRES VAC/VDC ; % CLOSED @ @ OPEN
L+ ;

D
—

A = Conector alimentacién
A: VAC 3 HILOS (enchufe gris)
D PIN 1 = Neutro + PIN 2 = Fase = Cerrar
12 BLACK PIN 1 = Neutro + PIN 3 = Fase = Abrir
) «e PIN 1 = Neutro + PIN 2+3 = Fase = Parar
Conexion tierra/masa - PIN plano @
A: VDC 3 HILOS (enchufe gris)
PIN 1 = (-) Negativo + PIN 2 = (+) Positivo = Cerrar
J4C 140/300 PIN 1 = (-) Negativo + PIN 3 = (+) Positivo = Abrir

N/-_ - PIN 1 = (-) Negativo + PIN 2+3 = (+) Positivo = Parar
FUSE | 3 WIRES VAC/VDC %; CLOSED () g ( )
L+ - . .

OPEN Conexion tierra/masa - PIN plano @
B = Conector auxiliar libre de tensién (enchufe negro)

° PIN comun 1/ PIN 2 = Confirmacién de posicién Cerrada.

1 PIN comun 1/ PIN 3 = Confirmacién de posicion Abierta.

GREY 1 BLACK

PLUG L D 2 |4 PLuc

GREY
PLUG

R
R

Otras opciones para diagramas de conexion externa:

Estas opciones pueden ser configuradas por el fabricante o
pueden ser configuradas por el cliente, utilizando nuestro kit de
interfaz J4C.

J4C 20/85

. 2 MODO ON - OFF

N/-
3 WIRES VAC/VDC % % CLOSED @ @ OPEN
L+ ; /‘- ’

A = Conector alimentacién
A: VAC 3 HILOS (enchufe gris)
PIN 1 = Neutro + PIN 2 = Fase = Cerrado

GREY

)
D BLACK

PLUG | 1 2 « PLue PIN 1 = Neutro + PIN 2+3 = Fase = Abierto
3 Conexion tierra/masa - PIN plano @&
POWER NC B A: VDC 3 HILOS (enchufe gris)
A PIN 1 = (-) Negativo + PIN 2 = (+) Positivo = Cerrado
PIN 1 = (-) Negativo + PIN 2+3 = (+) Positivo = Abierto
J4C 140/300 Conexién tierra/masa - PIN plano @
N- p——— % % - @@ . B = Conector auxiliar libre de tension (enchufe negro)
Li+ o—0n o PIN comun 1/ PIN 2 = Confirmacién de posicién Cerrada.

PIN comun 1/ PIN 3 = Confirmacién de posicion Abierta.

z
Pive 5 D B 1 -«
c BLACK
PLUG | 2
PLUG

POWER NC B
A
o sac 2085 3 MODO ON - OFF
’ 3 WIRES VACVDC CLOSED OPEN
U+ * o f ; * @ (% A = Conector alimentacion

GREY

D A: VAC 3 HILOS (enchufe gris)
PIN 1 = Neutro + PIN 2+3 = Fase = Cerrado
/2 BLACK PIN 1 = Neutro + PIN 3 = Fase = Abierto
D : N Conexion tierra/masa-PIN plano  &®
B

PLUG |
A:VDC 3 HILOS (enchufe gris)
POWER NO . ey
A PIN 1 = (-) Negativo + PIN 2+3 = (+) Positivo = Cerrado
PIN 1 = (-) Negativo + PIN 3 = (+) Positivo = Abierto
JAC 140/300 Conexion tierra/masa - PINplano @&

N- _ —e B = Conector auxiliar libre de tensién (enchufe negro)
s 3 WIRES VACNVDC ; f _CLOSED @@ OPEN PIN comdn 1/ PIN 2 = Confirmacién de posicién Cerrada.

PIN comun 1/ PIN 3 = Confirmacién de posicién Abierta.

GREY
PLUG [

— ;
C] BLACK
- 2 | 4] rLuc

POWER NO B
A
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X Jac 20/85 4 MODO ON - OFF

N/-
L/+— SWRESTACS™ ;% o @ @ oren A = Conector alimentacién
A: VAC 3 HILOS (enchufe gris)

=5 ) PIN 1 = Neutro + PIN 2 = Fase = Parada
BLACK PIN 1 = Neutro + PIN 3 = Fase = Abierto
i I (] Y | PIN 1 = Neutro + PIN 2+3 = Fase = Cerrado
3 Conexién tierra/masa - PIN plano @
A B A:VDC 3 HILOS (enchufe gris)

PIN 1 = (-) Negativo + PIN 2 = (+) Positivo = Parada
PIN 1 = (-) Negativo + PIN 3 = (+) Positivo = Abierto
PIN 1 = (-) Negativo + PIN 2+3 = (+) Positivo = Cerrado

J4C 140/300 Conexién tierra/masa - PIN plano &
N- _=o B = Conector auxiliar libre de tension (enchufe negro)
-FUSE
|_/+— SWIRES VhOSPC % ; o P @@ o PIN comun 1/ PIN 2 = Confirmacién de posicién Cerrada.

PIN comun 1/ PIN 3 = Confirmacién de posicién Abierta.
D

[:] 1 BLACK
2 | 4 PLUG
3

A B

GREY
PLUG

J4c 20/85 6 MODO ON - OFF

N/-_—@
3 WIRES VACVDC ; ; CLOSED @ @ OPEN . By
L+ » » » A = Conector alimentacién

A: VAC 3 HILOS (enchufe gris)
PIN 1 = Neutro + PIN 2 = Fase = Abierto

CJ
BLACK PIN 1 = Neutro + PIN 3 = Fase = Cerrado
GREY (] W | «ree PIN 1 = Neutro + PIN 2+3 = Fase = Parada
3 Conexion tierra/masa - PIN plano @
B A:VDC 3 HILOS (enchufe gris)

PIN 1 = (-) Negativo + PIN 2 = (+) Positivo = Abierto
PIN 1 = (-) Negativo + PIN 3 = (+) Positivo = Cerrado

J4C 140/300 PIN 1 = (-) Negativo + PIN 2+3 = (+) Positivo = Parada
N/-__-® Conexion tierra/masa - PIN plano @
L,+ S WIRES VAGHDC % % JOLOSED @@ OPEN B = Conector auxiliar libre de tensién (enchufe negro)
PIN comun 1/ PIN 2 = Confirmacién de posicién Cerrada.
_Dl PIN comun 1/ PIN 3 = Confirmacion de posicién Abierta.
1
= L)ty |
A B
e Jac 20085 8 MOD ON - OFF
3 WIRES VAC/VDC % ; CLOSED @ @ OPEN
L+ » » > A = Conector alimentacion

A: VAC 3 HILOS (enchufe gris)
PIN 1 = Neutro + PIN 2 = Fase = Parada
BLACK PIN 1 = Neutro + PIN 2+3 = Fase = Abierto
PIN 1 = Neutro + PIN 3 = Fase = Cerrado
Conexion tierra/masa - PIN plano @
A: VDC 3 HILOS (enchufe gris)
PIN 1 = (-) Negativo + PIN 2 = (+) Positivo = Parada
N e PIN 1 = (-) Negativo + PIN 2+3 = (+) Positivo = Abierto
3 WIRES VACVDGC CLOSED @@ OPEN PIN 1 = (-) Negativo + PIN 3 = (+) Positivo = Cerrado
L+ ’ Conexion tierra/masa - PIN plano &
B = Conector auxiliar libre de tensién (enchufe negro)
PIN comun 1/ PIN 2 = Confirmacion de posicién Cerrada.
PIN comun 1/ PIN 3 = Confirmacion de posicién Abierta.

GREY
PLUG

BLACK

GREY PLUG

PLUG
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ESTATUS ACTUADOR EN FUNCIONAMIENTO

MODELOS: 20, 35, 55, 85, 140, 300

La luz del LED actiia como un sistema de comunicacion entre el actuador y el usuario. Segun el color y el tipo de
luminica nos informa del estado en el que se encuentra el actuador.

ACTUADOR ON-OFF

Actuador sin alimentacion

En posicién de abierto

En posicion de cerrado

Abriendo

Cerrando

Limitador de par activado, en carrera de cerrado a abierto
Limitador de par activado, en carrera de abierto a cerrado
Actuador en modo MANUAL (Tiempo excedido)

El actuador se ha parado (*)

En posicion intermedia (s6lo actuador 3 posiciones)

(*) Actuador accionado en posicién de Apertura y Cierre al mismo tiempo.

COO0O0O0O0000000000F0

CO 00 00 00 06060

0000 0000

CO0OO0O0O0O00000000000
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ACTUADOR CON BSR J4C

HANDBOOK / JAC SERIES 26

Actuador sin alimentacion

En posicion de abierto

En posicion de cerrado

Abriendo

Cerrando

Limitador de par activado, en carrera de cerrado a abierto
Limitador de par activado, en carrera de abierto a cerrado
Actuador en modo MANUAL (Tiempo excedido)

El actuador se ha parado (*)

En posicion intermedia (so6lo actuador 3 posiciones).

Actuador sin alimentacion, Sistema BSR NO activado.
Max.3 min., (led off) .

Actuador sin alimentacion, Sistema BSR NC activado.
Max.3 min., (led off).

Proteccion Bateria. Peligro, la bateria necesita recargarse.

BSR bloqueado.

(*) Actuador alimentado a Abrir y Cerrar a la vez.

ACTUADOR CON DPS

0000000000 00006060F0
CO 00 00 00 06600
0000 0000

COOOO0O0000O00000OOO

Sin alimentacion
Motor parado
Abriendo
Cerrando

Configuracion auto ajuste

Limitador de par activado, en carrera de cerrado a abierto.

Limitador de par activado, en carrera de abierto a cerrado.

Sefal Instrum. sobrepasada. Actuador bloqueado.
Necesita RESET.

Actuador en modo MANUAL (tiempo excedido)

No detectada sefial de instrum. So6lo 4-20mA'y 1-10V.

0000000000 066O6G6GOFC
© © @ © @
OO00O000O0O00O0000000

00060 0000 e@ ©
0000 0000
0000 0000
00660 00060
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J4C 20 - CARACTERISTICAS GENERALES

Tiempo maniobra sin carga
Par maximo arranque

Par maximo operacional
Duty rating

Angulo de maniobra
Interruptores final de carrera
Resistencia calefactora
Conector grande

Conector pequefio

Grado proteccién IEC 60529
Temperatura

Brida ISO 5211

Salida doble cuadrado DIN 3337

Peso

J4C 20/85 DPS KIT posicionador digital
J4C 20/85 BSR KIT de retorno emergencia por bateria

Potenciémetro

Actuador con 3 posiciones

Cuerpo

Tapa

Salida

Brida

Ejes principales externos
Tornilleria exterior
Engranajes

Indicador visual de posicién
Visor cupula

Levas internas ajustables

9 Sec. /90° (+/- 10%)

25Nm /221 Ib/in

20 Nm /177 Ib/in

75%

0° to 270°

4 SPST NO micro (2 paros motor y 2 confirmacion)
35W

EN 175301-803 FORM A

DIN43650/C

P67

-20°C +70°C / -4°F +158°F

Estandar: FO3/F04/F05 Opcional: FO7 *17mm
Estandar: *14 Opcional: *9, *11Tmm

1,75 kg

NC - NO
1K, 5K or 10K

DBOOK / FICHA TECNICA J4C20 28

Limitador electrénico de par

Motor 24VDC Brushless
motor

Aislamiento Class B

(IEC 60034) sS4

Servicio

S20 24-240 VDC/VAC

B20 12 VDC/VAC ONLY

4-20mA, 0-20mA, 0-10V or 1-10V

0°-45°-90° or 0°-90°-180°

Poliamida Anticorrosiva, color Gris
Poliamida Anticorrosiva, color Rojo
Zamak, tratamiento Cincado
Zamak y tratamiento Cincado
Poliamida anticorrosiva

Acero inoxidable

Acero y poliamida

Poliamida

Policarbonato

Poliamida

Nota: Los datos técnicos no varian para los diferentes envolventes.

Polipropileno VO, color Negro
Polipropileno VO, color Natural
Zamak, tratamiento Teflonado

Zamak y tratamiento Teflonado
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MEDIDAS J4C 20

il
O
&

==
&
jlr'f:q
41 £
L__r
—\
ﬁ
~————

16/12,/10 IRINI
\ / / Wi LAl L] W,
138.5 51
5.45” 2.01
95 55
189.5 2.16" 2.16
7.46"
42
1.65
N\© 4xM6
4xM5
4xM5




!-'4_‘: A TECNICA J4C 20

DESPIECE

D D
C C
B B
NUM | CODE | QUANTITY NUM | CODE | QUANTITY NUM | CODE | QUANTITY

1 APQ00345 3 10 | AP00042 | 1(*Q9) 20 | +AP0009 1

2 AP00372 1 11 | MM00187 1 21 | MM01382 1

3 AP00346 1 12 | AP00456 1 21 | +AP0O0013 1

4 AP00053 3 13 | MMO00056 1 21 | +AP01042 1

5 AP00133 1 14 | AP00054 1 21 | +AP00084 1
A 6 MMO00258 1 15 | AP00457 1 22 | AP00340* 1 A

7 AP00541 12 16 | MMO1474 1 23 | AP00023 1

8 AP00455 1 17 | MM01475 1 24 | AP00037 1

9 AP00050 1 18 | AP01099 2 25 | AP00083 1

10 | AP00044 1(*14) 19 | AP01098 4

10 | AP00043 1(*11) 20 | MMO00004 1

4 3 2 1
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DESPIECE

J4C 20

49
C C
50
51
52
B| 53 51 °
NUM CODE | QUANTITY NUM CODE | QUANTITY NUM CODE | QUANTITY
43 AP00533 | 1 (STYPE) 50 MMO01210 2 58 AP01056 1
43 APO1059 | 1 (BTYPE) 51 AP01000 2 59 AP00926 1
44 AP00080 4 52 AP00070 6 60 AP00161 1
45 AP01047 1 53 AP00048 1 61 AP01066 1
A 46 AP01045 1 54 AP01015 1 62 MMO1324 1 A
47 AP00159 1 55 AP01017 1
48 AP00376 1 56 AP00911 2
49 MMO1211 2 57 AP00879 1
4 3 2 1




26

27

28

29

30

31

32

33

34

35

36

31

DESPIECE

NUM CODE QUANTITY
26 AP00057 1
27 AP00794 1
28 AP00991 1
29 AP01013 1
30 AP01000 2
31 AP00343 2
32 AP00031 1
33 AP00014 3
34 AP00251 1

4 3

/ FICHA TECNICA J4C 20

32

D
C
B
NUM CODE QUANTITY

35 APQ00974 1

36 AP00032 3

37 AP00021 1

38 AP00960 1

39 AP00143 1

40 AP00955 1 A

41 APQ0861 1

42 AP00145 1

2 1




JL

J4C 35- CARACTERISTICAS GENERALES

Tiempo maniobra sin carga
Par maximo arranque

Par maximo operacional
Duty rating

Angulo de maniobra
Interruptores final de carrera
Resistencia calefactora
Conector grande

Conector pequefio

Grado proteccién IEC 60529
Temperatura

Brida ISO 5211

Salida doble cuadrado DIN 3337

Peso

J4C 20/85 DPS KIT posicionador digital
J4C 20/85 BSR KIT sistema bateria a fallo de corriente

Potenciometro

Actuador 3 posiciones

Cuerpo

Tapa

Salida

Brida

Ejes principales externos
Tornilleria exterior
Engranajes

Indicador visual de posicién
Visor cupula

Levas internas ajustables

9 Sec. /90° (+/- 10%)

38 Nm /359,3 Ib/in

35Nm /309 Ib/in

75%

0° to 270°

4 SPST NO micro (2 paros motor y 2 confirmacién)
35W

EN 175301-803 FORM A

DIN43650/C

P67

-20°C +70°C / -4°F +158°F

Estandar: F03/F04/F05 Optional: FO7 *17mm
Estandar: *14 Optional: *9, *11Tmm

1,79 kg

NC-NO
1K, 5K or 10K

BOOK / FICHA TECNICA J4C 35

Limitador electrénico de par

Motor 24VDC Brushless
motor

Aislamiento Class B

(IEC 60034) sS4

Servicio

S35 24-240 VDC/VAC

B35 12 VDC/VAC ONLY

4-20mA, 0-20mA, 0-10V or 1-10V

0°-45°-90° or 0°-90°-180°

Poliamida anticorrosiva, color gris
Poliamida anticorrosiva, color rojo
Zamak, tratamiento cincado
Zamak y tratamiento cincado
Acero inoxidable

Acero inoxidable

Acero y poliamida

Poliamida

Policarbonato

Poliamida

Nota: Los datos técnicos no varian para los diferentes envolventes.

Polipropileno VO, color negro
Polipropileno V0, color natural
Zamak, tratamiento Teflonado

Zamak y tratamiento Teflonado
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MEDIDAS J4C 35

AL, ©)
=t by
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138.5 ol
5.45" 2.01
95 55
189.5 2.16" 2.16
7.46"
42
1.65

14/11/9 (&Hi}




!-'4_{: ICHATECNICA J4C 35 35

DESPIECE

D D
c C
B B
NUM| CODE |QUANTITY NUM | CODE |QUANTITY NUM| CODE |QUANTITY
] AP00162 ] 11 | APO0455 1 18 | AP00457 1
2 | AP00083 1 12 | AP0O0050 1 19 [MMO1474 1
3 | APO0053 3 13 | AP00044 | 1(*14) 20 [MMO01475 1
4 | APO0037 1 13 | AP00043 | 1(*11) 21 | AP01099 2
5 | AP00345 3 13 | APO0042 | 1(*09) 22 | AP01098 4
Al_6 | APO0372 1 14 |MM00187 1 23 |MM00004 1 A
7 | AP00346 1 15 | AP00456 1 24 |MMO00005 1
8 | AP0O1138 1 16 | AP00056 1 25 | AP00133 1
9 | AP00340 1 17 | AP00054 1 26 | AP00023 1
10 | APO0541 1

4 3 2 1
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J4C 35

27

28

29

30

31

32

33

34

31

NUM CODE QUANTITY
27 AP00794 1
28 APO1013 1
29 APQ00991 1
30 APO1000 3
31 APO0031 1
32 AP00343 2
33 APO0014 3
34 AP00251 1

DESPIECE

ICHA TECNICA J4C 35

36

D
C
B
NUM CODE QUANTITY

35 APQ0021 1

36 AP00960 1

37 AP00143 1

38 AP00032 3

39 AP00955 1 A

40 APQ0861 1

41 AP00974 1

42 APOO145 1

2 1




JIL

DESPIECE

37

D

C

B

NUM CODE QUANTITY

43 APQO0159 1
44 | AP00376 1
45 AP00161 1
46 |MMO0I1211 2

Al 47 |MMO0I1210 2
48 | APO1000 3
49 AP01023 1
50 AP01017 1

4

NUM | CODE | QUANTITY
51 AP00070 6
52 | AP01028 1
53 | APO0048 1
54 | APO0057 1
55 | APO0O?11 2
56 | AP00879 1
57 | APO1056 1
58 | AP00926 1

65
63
62
61
60
59
58
57
56
55
54
53
52
NUM | CODE | QUANTITY
59 | MMO01324 1
60 | APOD08O 4
61 | AP0O1066 1
62 | AP01045 1
63 | AP01047 1
64 | AP0O0533 | 1 (STYPE)
64 | APO1059 | 1 (B TYPE)
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J4C 55 - CARACTERISTICAS GENERALES

Tiempo maniobra sin carga
Par maximo arranque

Par maximo operacional
Duty rating

Angulo de maniobra
Interruptores final de carrera
Resistencia calefactora
Conector grande

Conector pequefio

Grado proteccién IEC 60529
Temperatura

Brida ISO 5211

Salida doble cuadrado DIN 3337

Peso

J4C 20/85 DPS KIT posicionador digital
J4C 20/85 BSR KIT de retorno emergencia por bateria

Potenciémetro

Actuador con 3 posiciones

Cuerpo

Tapa

Salida

Brida

Ejes principales externos
Tornilleria exterior
Engranajes

Indicador visual de posicién
Visor cupula

Levas internas ajustables

13 Sec. /90° (+/- 10%)

60 Nm / 530 Ib/in

55Nm / 486 Ib/in

75%

0° to 270°

4 SPST NO micro (2 paros motor y 2 confirmacion)
35W

EN 175301-803 FORM A
DIN43650/C

P67

-20°C +70°C / -4°F +158°F
Estandar: FO5/F07

Estandar: *17 Optional: *11, *14mm

2,32 kg

NC - NO
1K, 5K or 10K

ANDBOOK / FICHA TECNICA J4C 55

Limitador electrénico de par

Motor 24VDC Brushless
motor

Aislamiento Class B

(IEC 60034) sS4

Servicio

S55 24-240 VDC/VAC

B55 12 VDC/VAC ONLY

4-20mA, 0-20mA, 0-10V or 1-10V

0°-45°-90° or 0°-90°-180°

Poliamida Anticorrosiva, color Gris
Poliamida Anticorrosiva, color Rojo
Zamak, tratamiento Cincado
Aluminio y tratamiento Cataforesis
Acero inoxidable

Acero inoxidable

Acero y poliamida

Poliamida

Policarbonato

Poliamida

Nota: Los datos técnicos no varian para los diferentes envolventes.

Polipropileno VO, color Negro
Polipropileno VO, color Natural
Zamak, tratamiento Teflonado

Aluminio y tratamiento Teflonado
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DESPIECE

D D
T
LA 21
RO (5
7 “’I\@@ {(@'«\{@«a««a@(@
| N\
20
c C
10
19
16 17 18
B B
NUM CODE QUANTITY NUM CODE QUANTITY NUM CODE QUANTITY
1 AP00083 1 12 AP00049 1 21 MMO01474 1
2 AP00053 3 13 AP00046 1 (*17) 22 MMO01475 1
3 AP00037 1 13 AP00150 1 (*11) 23 APO1099 2
4 AP00345 3 13 | AP00045 1 (*14) 24 | MMO00004 1
5 AP00372 1 14 MMO00140 1 24 +AP00069 1
6 AP00346 1 15 AP00016 1 25 MMO01382 1
7 AP00133 1 16 AP00110 1 25 +AP00013 1
A 8 MMO00258 1 17 AP00056 1 25 +AP01042 1 A
9 AP00340* 1 18 AP00054 1 25 +AP00084 1
10 | AP00541 7 19 | AP00457 1 26 | AP00023 1
1 AP00036 1 20 | AP01098 4 27 | AP0O0162 1

4 3 2 1




!-'ZI'{: 41

DESPIECE

D D
c c
B B
NUM | CODE | QUANTITY NUM | CODE | QUANTITY

28 | AP0I059 | 1(BTYPE) 37 | APOI000 4

28 | AP00533 | 1(STYPE) 38 | APO0059 i

29 | APO1047 1 39 | AP00492 6

30 | AP0008O 4 40 | APO0291 2

31 APO1045 1 41 | APOO911 2
A 32 AP00377 1 42 | AP00079 1 A

33 | APO0I59 1 43 | AP01056 i

34 | APOO16] 1 44 | AP00926 i

35 | MMOI211 2 45 | APOT0&6 i

36 | MMOI210 2 46 |MMO1324 1

4 3 2 1
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TECNICA JAC 55 42

DESPIECE

2 1

47
gl 48 E
49
50 |
D I\\IM\II D
51 = =3 60
AR
i
65
58
C C
57
65
56
B B
NUM CODE QUANTITY NUM CODE QUANTITY
47 MMO00099 1 57 AP00539 1
48 AP0O1000 4 58 AP00655 1
49 AP00212 1 59 AP00145 2
50 AP00281 1 60 AP00249 1
51 AP00378 1 61 AP00866 1
52 AP00077 4 62 AP00014 4
A 53 AP00048 1 63 AP00745 1 A
54 AP00052 4 64 AP00881 1
55 AP00053 7 65 AP00032 3
56 AP00064 1 66 AP00033 1
4 3 2 1
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J4C 85 - CARACTERISTICAS GENERALES

Tiempo maniobra sin carga
Par maximo arranque

Par maximo operacional
Duty rating

Angulo de maniobra
Interruptores final de carrera
Resistencia calefactora
Conector grande

Conector pequefio

Grado proteccién IEC 60529
Temperatura

Brida ISO 5211

Salida doble cuadrado DIN 3337

Peso

J4C 20/85 KIT DPS posicionador digital
J4C 20/85 KIT BSR de retorno emergencia por bateria

Potenciémetro

Actuador con 3 posiciones

Cuerpo

Tapa

Salida

Brida

Ejes principales externos
Tornilleria exterior
Engranajes

Indicador visual de posicién
Visor cupula

Levas internas ajustables

29 Sec. /90° (+/- 10%)

90 Nm /796,3 Ib/in

85Nm /752 Ib/in

75%

0° to 270°

4 SPST NO micro (2 paros motor y 2 confirmacion)
35W

EN 175301-803 FORM A
DIN43650/C

P67

-20°C +70°C / -4°F +158°F
Estandar: FO5/F07

Estandar: *17 Optional: *14mm

2,84 kg

NC - NO
1K, 5K or 10K

HANDBOOK / FICHA TECNICA JAC 85 43

Limitador electrénico de par

Motor 24VDC Brushless
motor

Aislamiento Class B

(IEC 60034) sS4

Servicio

S85 24-240 VDC/VAC

B85 12 VDC/VAC ONLY

4-20mA, 0-20mA, 0-10V or 1-10V

0°-45°-90° or 0°-90°-180°

Poliamida Anticorrosiva, color Gris
Poliamida Anticorrosiva, color Rojo
Zamak, tratamiento Cincado
Aluminio y tratamiento Cataforesis
Acero inoxidable

Acero inoxidable

Acero y poliamida

Poliamida

Policarbonato

Poliamida

Nota: Los datos técnicos no varian para los diferentes envolventes..

Polipropileno VO, color Negro
Polipropileno VO, color Natural
Zamak, tratamiento Teflonado

Aluminio y tratamiento Teflonado
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DESPIECE

J4C 85 T B ]

D D
C C
B B
14 15
NUM CODE QUANTITY NUM CODE QUANTITY NUM CODE QUANTITY

1 APO1103 1 11 AP00045 1(*14) 21 APO1099 2

2 AP00345 3 11 APO0150 1(*11) 22 MMO0004 1

3 AP00372 1 12 MMO00140 1 22 +AP00069 1

4 AP00346 1 13 AP00016 1 23 MMO01382 1

5 AP00053 7 14 APOO110 1 23 +AP00084 1

6 AP00133 1 15 AP00056 1 23 +AP01042 1
A 7 AP00340* 1 16 AP00054 1 23 +AP00013 1 A

8 AP00541 7 17 AP00457 1 24 AP00023 1

9 AP00036 1 18 AP01098 4 25 AP00037 1

10 AP00049 1 19 MMO01474 1 26 APOO162 1

11 AP00046 1(*17) 20 MMO01475 1 31 MM00258 1

4 3 2 1
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DESPIECE

F F
68
67
E E
66
65
e 63
I
D | D
- .
53 o ¢ Wl 5
|| |||\|||\||||||||\||\||\H||H|I\||\|||\|\|W
T 64
_ | 62
55 _
; i 63 | ¢
56 — 62
I ==
= I 61
58
B 0 60 |8
59 o
NUM | CODE | QUANTITY NUM | CODE | QUANTITY NUM CODE QUANTITY
48 | AP00874 1 55 | AP00875 1 62 AP00014 5
49 | AP00281 1 56 | AP00077 4 63 APQ00145 2
A 50 |AP00378 1 57 | AP00065 1 64 APQ00655 1 A
51 AP00039 1 58 | APO0053 7 65 AP00873 1
52 | AP00263 1 59 | AP00052 4 66 AP00143 1
53 |AP00437 1 60 | AP00866 1 67 AP00790 1
54 | AP0O0015 1 61 | APO0539 1 68 MMO00099 1
4 3 2 1




JL

J4C 140 - CARACTERISTICAS GENERALES

Tiempo maniobra sin carga
Par maximo arranque

Par maximo operacional
Duty rating

Angulo de maniobra
Interruptores final de carrera
Resistencia calefactora
Conector grande

Conector pequefio

Grado proteccién IEC 60529
Temperatura

Brida ISO 5211

Salida doble cuadrado DIN 3337

Peso

J4C 140/300 DPS KIT posicionador digital
J4C 140/300 BSR KIT de retorno emergencia por bateria

Potenciémetro

Actuador con 3 posiciones

Cuerpo

Tapa

Salida

Brida

Ejes principales externos
Tornilleria exterior
Engranajes

Indicador visual de posicién
Visor cupula

Levas internas ajustables

34 Sec. /90° (+/- 10%)

170 Nm / 1504,5 Ib/in

140 Nm /1239 Ib/in

75%

0° to 270°

4 SPST NO micro (2 paros motor y 2 confirmacion)
35W

EN 175301-803 FORM A
DIN43650/C

P67

-20°C +70°C / -4°F +158°F
Estandar: FO7/F10 Optional: F12
Estandar: *22 Optional: *17mm
4,72 kg

NC - NO
1K, 5K or 10K

ANDBOOK / FICHA TECNICA J4C 140 48

Limitador electrénico de par

Motor 24VDC Brushless
motor

Aislamiento Class B

(IEC 60034) sS4

Servicio

S140 24-240 VDC/VAC

B140 12 VDC/VAC ONLY

4-20mA, 0-20mA, 0-10V or 1-10V

0°-45°-90° or 0°-90°-180°

Poliamida Anticorrosiva, color Gris
Poliamida Anticorrosiva, color Rojo
Zamak, tratamiento Cincado
Aluminio y tratamiento Cataforesis
Acero inoxidable

Acero inoxidable

Acero y poliamida

Poliamida

Policarbonato

Poliamida

Nota: Los datos técnicos no varian para los diferentes envolventes.

Polipropileno VO, color Negro
Polipropileno VO, color Natural
Zamak, tratamiento Teflonado

Aluminio y tratamiento Teflonado
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10

12
13
14

15

16

4

J4C 140

<

CODE

QUANTITY

APQ0372

AP00345

AP00346

AP00053

APQ1166

APO1165

MMO00801

+AP01042

+AP00013

+AP00084

APQ1098

0|0 NN (N[N Mw N — S

MMO1474

o

MMO01473

1
3
1
3
1
1
1
1
1
1
8
1
1

4

DESPIECE

g
, LN
) "
= @"”’"«e
- )
[— —
NUM CODE QUANTITY
11 |MM00321 1
11 |+AP000692 1
12 AP00414 1
13 | AP00966 4
14 AP00968 4
15 | AP00962 1
16 AP00973 4
17 AP00017 1
18 AP00413 1
19 AP00412 1
20 | AP00T27 | 1(*22)
20 | AP00280 | 1(*17)
20 | AP00217 1(*27)

33
32
31
30
4
29
28
22
27
26
25
24
23
22
21
20
19
18
17
NUM CODE QUANTITY
21 APQ00%67 4
22 AP00541 9
23 AP01128 1
24 AP00054 1
25 | AP00056 1
26 AP00474 1
27 | AP01095 1
28 |AP01088* 1
29 AP00604 1
30 | AP00318 1
31 AP00321 1
32 | AP00292 1
33 AP00162 1

1
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JL

J4C 300 - CARACTERISTICAS GENERALES

Tiempo maniobra sin carga
Par maximo arranque

Par maximo operacional
Duty rating

Angulo de maniobra
Interruptores final de carrera
Resistencia calefactora
Conector grande

Conector pequefio

Grado proteccién IEC 60529
Temperatura

Brida ISO 5211

Salida doble cuadrado DIN 3337

Peso

J4C140/300 DPS KIT posicionador digital
J4C 140/300 KIT BSR de retorno emergencia por bateria

Potenciémetro

Actuador con 3 posiciones

Cuerpo

Tapa

Salida

Brida

Ejes principales externos
Tornilleria exterior
Engranajes

Indicador visual de posicién
Visor cupula

Levas internas ajustables

58 Sec. /90° (+/- 10%)

350 Nm /3097,5 Ib/in

300 Nm / 2655 Ib/in

75%

0° to 270°

4 SPST NO micro (2 paros motor y 2 confirmacion)
35W

EN 175301-803 FORM A
DIN43650/C

P67

-20°C +70°C / -4°F +158°F
Estandar: FO7/F10 Optional: F12
Estandar: *22 Optional: *17mm
4,72 kg

NC - NO
1K, 5K or 10K

0°-45°-90° or 0°-90°-180°

Poliamida Anticorrosiva, color Gris
Poliamida Anticorrosiva, color Rojo
Zamak, tratamiento Cincado
Aluminio y tratamiento Cataforesis
Acero inoxidable

Acero inoxidable

Acero y poliamida

Poliamida

Policarbonato

Poliamida

Nota: Los datos técnicos no varian para los diferentes envolventes.

HANDBOOK / FICHA TECNICA J4C 300 53

Limitador electrénico de par

Motor

Aislamiento

(IEC 60034)
Servicio

S300
B300

4-20mA, 0-20mA, 0-10V or 1-10V

24VDC Brushless
motor

Class B
S4

24-240 VDC/VAC
12 VDC/VAC ONLY

Polipropileno VO, color Negro

Polipropileno VO, color Natural

Zamak, tratamiento Teflonado

Aluminio y tratamiento Teflonado
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!-'4_‘: ECNICA J4C300 55

DESPIECE

J4C 300

p—

2
3
4
E E
5
6
7
8
9
D D
ol
1 o ]
P\
7B =7 \
C C
26
25
24
23
22
B B
21
NUM | CODE |QUANTITY NUM | CODE | QUANTITY NUM | CODE | QUANTITY
1 AP00162 1 11 | MMO01473 1 21 AP00017 1
2 AP00292 1 12 | MM00321 1 22 | AP00967 4
3 AP00372 1 12 | +AP00069 1 23 | AP00474 1
4 AP00345 3 13 | AP00414 1 24 | AP00056 1
5 AP00346 1 14 | AP00966 4 25 | AP00054 1
6 AP00053 3 15 | AP00968 4 26 | AP01128 1
7 APO1166 1 16 | AP00962 1 27 | AP00541 9
A 8 MMO00801 1 17 | AP00973 4 28 | AP01095 1 A
8 | +AP01042 1 18 | AP00127 1(*22) 29 | AP01088* 1
8 | +AP00013 1 18 | AP00280 1(*17) 30 | APO1165 1
8 | +AP00084 1 18 | AP00217 1(*27) 31 AP00604 1
9 AP01098 8 19 | AP00412 1 32 | AP00318 1
10 | MM01474 1 20 | AP00413 1 33 | AP00321 1
4 3 2 1




!-'4_{: ATECNICA J4C300 56

DESPIECE

J4C 300 g

E E
D D
C C
B B
NUM| CODE [QUANTITY NUM| CODE [QUANTITY

34 | APOT110 | 1(STYPE) 44 | AP00964 5

34 | APOT111 | 1(BTYPE) 45 | AP00423 1

35 | APO008O 5 46 | AP01096 1

36 | APOT108 1 47 | AP00291 2

37 | AP01045 ] 48 | APO0911 2

38 | MM00258 1 49 | AP00079 1
A 39 | APOO141 ] 50 | AP01057 1 A

40 | AP00864 1 51 | AP00926 1

41 | MMOI1211 2 52 | AP01066 1

42 | MM01210 2 52 | +AP01126 1

43 | AP01000 1 53 | MMO01324 1

4 3 2 1
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JL

DPS J4C 20/85

ESPECIFICACIONES

MODELO

Precision
Linealidad
Histéresis
Impulsos a 4/20mA
Impulsos a 0/10V
Impulsos a 0/20mA
Impulsos a 1/10V

Impedancia sefial entrada 4/20mA o
0/20mA

Impedancia sefial entrada 0/10V o
1/10V

Clase

Peso

F.S. Se refiere a todo el rango de medicién

ANDBOOK / OPCION DPS

S20-B20 S35-B35 S55-B55 S85-B85

3% F.S.
2%F.S.
3%FS.
Min. 150 steps 90°
Min. 98 steps 90°
Min. 150 steps 90°
Min. 87 steps 90°

100 Ohm
25 KOhm

D DIN EN15714

1,84 Kg 1,88 Kg 2,39 Kg 2,91 Kg




274: HANDBOOK / OPCION DPS 60

DPS J4C 20/85

Aplicar la configuracién necesaria para cada aplicacion.
Posibles configuraciones:

14 € 4 L 14 € 4 L 14 € 4 L
4/20 mA 0/10Vv 1/10V
— NG — = NG — NG
e B o Y o | — =3 — — =
14 € 4 L 14 € 4 L 14 € 4 L
4/20 mA 0/10V 110V
— — NO — = =3 NO — = NO
— — — — —

Las configuraciones mediante DIPs tendran las mismas sefiales de entrada y de salida.
P.e.: Configurada sefial de entrada 4/20mA, sefial de Salida 4/20mA.
Existe la posibilidad de trabajar con sefales distintas, pero deberdn configurarse desde fabrica.

OTRAS OPCIONES A CONFIGURAR EN FABRICA O CON INTERFACE J4C

SOLO SALIDA 4/20 mA, 0/10V, 0/20 mA, 1/10 V
ENTRADA'Y SALIDA 4/20 mA, 0/10V,0/20 mA, 1/10 V
PARO MOTOR, A FALTA DE INSTRUMENTACION 4/20 mA, 1/10 V

En caso de querer trabajar con una sefial de salida distinta a la de la entrada, debera solicitarse al fabricante.




274: ANDBOOK / OPCION DPS 61

DPS AUTO-AJUSTE EXTERNO

A- Conector alimentacion corriente (voltaje).
B- Conector sefiales confirmacion (libres de tension).
C- Conector alimentacién instrumentacion (4/20mA,0/10V,0/20mA o 1/10V).

1- En el conector C, hacer un cruce entre el PIN1y el PIN TIERRA @

2- En el conector A, conectar el voltaje al actuador de la siguiente manera.
VAC: PIN1 (neutro) y PIN2 (fase).
VDC: PIN1 (negativo) y PIN2 (positivo).

ihi Importante: antes de conectar el conector A al actuador, revisar que el voltaje coincida con el de
la etiqueta pegada al actuador (parte color gris).

3- En el conector C, deshacer el cruce entre el PIN1 y el PIN TIERRA (PIN inferior). @

El actuador realizara una maniobra completa y se quedara en la posicion de cerrado.
El actuador ya esta listo para conectar la sefial de instrumentacion en el conector C.




274: HANDBOOK / OPCION DPS 62

DPS J4C 140/300

ESPECIFICACIONES

Precision 3% F.S.
Linealidad 2% F.S.
Histéresis 3%F.S.
Impulsos a 4/20mA Min. 150 steps 90°
Impulsos a 0/10V Min. 98 steps 90°
Impulsos a 0/20mA Min. 150 steps 90°
Impulsos a 1/10V Min. 87 steps 90°
Impedancia sefial entrada 4/20mA oo 0/20mA 100 Ohm
Impedancia sefial entrada 0/10V o 1/10V 25 KOhm
Clase D DIN EN15714
Peso 4,79 Kg

F.S. Se refiere a todo el rango de medicién




!74‘_: HANDBOOK / OPCION DPS

DPS J4C 140/300

Aplicar la configuracién necesaria para cada aplicacion.
Posibles configuraciones:

vy € ¢ L vy € ¢ L v € ¢ L
4/20 mA 0/10V 110V
— NG — =3 NG — NG
s Y e [ | — =3 — — /=3
vy € ¢ L v € ¢ L v € ¢ L
4/20 mA 0/10V 1/10V
— — NO = 3 NO — =3 NO
— — — — —

Las configuraciones mediante DIPs tendran las mismas sefiales de entrada y de salida.
P.e.: Configurada sefial de entrada 4/20mA, sefial de salida 4/20mA.
Existe la posibilidad de trabajar con sefales distintas, pero deberan configurarse desde fabrica.

OTRAS OPCIONES A CONFIGURAR EN FABRICA O CON INTERFACE J4C

SOLO SALIDA 4/20 mA, 0/10V, 0/20 mA, 1/10 V
ENTRADA'Y SALIDA 4/20 mA, 0/10V, 0/20 mA, 1/10 V
PARO MOTOR, A FALTA DE INSTRUMENTACION 4/20 mA, 1/10 V

En caso de querer trabajar con una sefial de Salida distinta a la de la Entrada, debera solicitarse al fabricante.




274: ANDBOOK / OPCION DPS 64

DPS AUTO-AJUSTE EXTERNO

A- Conector alimentacion corriente (voltaje).

B- Conector sefiales confirmacion (libres de tension).

C- Conector alimentacion instrumentacién (4/20mA, 0/10V, 0/20mA o 1/10V).
1- En el conector C, hacer un cruce entre el PIN1 y el PIN TIERRA @

2- En el conector A, conectar el voltaje al actuador de la siguiente manera.

+ VAC: PIN1 (neutro) y PIN2 (fase).
+ VDC: PINT (negativo) y PIN2 (positivo).

Importante: antes de conectar el conector A al actuador, revisar que el voltaje coincida con el de
la etiqueta pegada al actuador (parte color gris).

3- En el conector C, deshacer el cruce entre el PIN1 y el PIN TIERRA (PIN inferior). @

El actuador realizara una maniobra completa y se quedara en la posicién de cerrado.
El actuador ya esta listo para conectar la sefial de instrumentacion en el conector C.
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BSR J4C 20/85

ESPECIFICACIONES

MODELO S20-B20 S35-B35 S55-B55 S85-B85

min. 5 operaciones, trabaja hasta que la bateria se descargue *

N° de maniobras sin recargar, con
bateria 100% de carga

Tiempo de recarga / maniobra 15 min

Consumo de bateria / maniobra 22W
Tiempo de carga completa 100%
Capacidad nominal +/- 5%

Configuracion NA o NC (*)

Consumo / una maniobra con bateria 10,1 mA

Carga bateria

Peso 1,99 Kg

* Nuestros actuadores no estan disefiados para funcionar en modo de simple efecto. El BSR (Battery System Returns) se suministra exclusivamente como sistema de emergencia en caso de

HANDBOOK / OPCION BSR

21 min 48 min 58 min
30W 6,8 W 83 W
28 h
2200 mAh
Jumper
14 mA 31,6 mA 38,6 mA
40 mA
2,03 Kg 2,50 Kg 3,02 Kg

pérdida de alimentacién. Se recomienda mantenerlos siempre conectados a la red eléctrica principal para un funcionamiento fiable

65
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Configuraciones

Posicion preferente a fallo de corriente NC (normalmente cerrada)

Configuracién NC

NC - Si deseamos que el
actuador, a fallo de corriente
CIERRE, es necesario insertar el
jumper 1 en la posicién SELDIR.

HANDBOOK / OPCION BSR 66

NA (normalmente abierta)

Configuracion NA

NA - Si deseamos que el
actuador, a fallo de corriente
ABRA, comprobar que en la
posicion SELDIR, no tenga el
jumper 1 montado.

Jumper 1 SELDIR
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BSR J4C 140/300

ESPECIFICACIONES

N° de maniobras sin recargar, con min. 4 operaciones, trabaja hasta que la bateria se descargue *
bateria 100% de carga

Tiempo de recarga / maniobra 30 min 50 min
Consumo de bateria / maniobra 23 W

Tiempo de carga completa 100% 54 h

Capacidad nominal +/- 5% 4400 mAh

Configuracion NA o NC (*) Jumper

Consumo / una maniobra con bateria 15,1 mA 257 mA
Carga bateria 40 mA

Peso 5,08 Kg

* Nuestros actuadores no estan disefiados para funcionar en modo de simple efecto. El BSR (Battery System Returns) se suministra exclusivamente como sistema de emergencia en caso de
pérdida de alimentacién. Se recomienda mantenerlos siempre conectados a la red eléctrica principal para un funcionamiento fiable
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Posicion preferente a fallo de corriente NC (normalmente cerrada)

Configuracion NC

NC - Si deseamos que el
actuador, a fallo de corriente
CIERRE, es necesario insertar el
jumper 1 en la posicién SELDIR.

SELDIR Jumper

DPCION BSR

68

NA (normalmente abierta)

Configuracion NA

NA - Si deseamos que el
actuador, a fallo de corriente
ABRA, comprobar que en la
posicion SELDIR, no tenga el
jumper 1T montado




274‘-: HANDBOOK / KIT INTERFACE 69

BLUETOOTH & WIFI

COMMUNICATION BLUETOOTH

We have introduced the BLUETOOTH communication system in our actuators, in order to communicate with our
actuators, from any ANDROID devices.

This system appears in our catalogue as a factory option.

From our mobile phone or tablet we could order our actuator to open/close or stop, we could be informed about
errors or incidences, etc.

The communication between our devices is protected by a password.

Via BLUETOOTH we could identify and communicate within a max distance of 20m.

Detection for devices up to 20 m

Actuator’s set-up Read the actuator’s data

Detection for up to

Android App
50 actuator's data

Protection for each
unit via password

Q)
Product

information via
web

Give orders of Open /
Close / Stop

Errors and incidences report
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$Modbus

MODBUS SYSTEM
Plug and play.
Each device could be operated manually.
+ Could be seen from the control panel, tablet, mobile, PC, either inside or outside of the plant.
Fast and flexible, starting by 3 actuators up to 254.
Up to 1.200m distance range.
Locally connect the device and communicate with a data cable.

+ Could name the devices, make a plant synoptic, send alarm mails.
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CONEXIONES AL ACTUADOR ELECTRICO CON MODBUS:

EXTERNAL SCHEMATIC DIAGRAM J ELECTRIC WIRING EXTERNAL SCHEMATIC DIAGRAM / ELECTRIC WIRING
MODEBUS

NI% "Ras m_@z WIRES VAC/VDC Rsass

LH- 2 WIRES VAC/VDC B- A+ U B- A+
GREY BLACK 2 = BLACK
P EI 2z N U D D 2 | " rwe

MOD41VIL
MODAIV0L

Esquema J4C 20 al 85 + Modbus Esquema J4C 140 al 300 + modbus

CONFIGURACION DEL DISPOSITIVO MODBUS:
Seleccidn de la direccién y la sefial en baudios

Programacién de la direccién:
La direccion del dispositivo en el bus, se fija a traves del Holding Register 0x00
El dispositivo tiene un valor por defecto (1). Sin embargo, se puede cambiar este valor escri-

biendo el nuevo valor en este registro, teniendo precaucion de no introducir un valor duplica-
do.

Seleccidén de velocidad en baudios:

La configuracién de comunicacion Modbus, se fija a través del Holding Register 0x01

- Tipo Modbus: RTU
- Baudios: 9600bps
- Bits de datos: 8

- Paridad: Even

" Bits de parada: 1




Posibles configuraciones:

~0:9600, 8, E, 1 (valor por defecto)
1:19200, 8, E, 1

©2:9600, 8, N, 2

~3:19200, 8, N, 2

4:9600, 8, N, 1

579200, 8, N, 1

Ordenes a ejecutar con Modbus:

Las 6rdenes se ejecutan a través del Preset Single Register 0x10:
Ordenes a ejecutar:

- 1. Set remoto.

- 2: Setlocal.

* 3. Actuador on/off ir a abrir.

* 4 Actuador on/off ir a cerrar.

- 5 Actuador on/off parar motor.

* 6: Actuador 3 posiciones ir al punto central.
- 7: Actuador + DPS, Regulacién abrir cerrar con valores de O a 1000. (*5)

- 8 Autoajuste DPS

(*5) Regulacion abrir/cerrar con actuador + posicionador con valores de 0 a 1000.

Para regular un actuador con valores de entre 0y 1000, el actuador tiene que estar configurado
desde fabrica como actuador con posicionador.

Para regular seguir los siguientes pasos:

-Escribir el valor deseado entre Oy 1000 en 0x12, teniendo en cuenta que la configuracion
estandar de un actuador 0 es cerrado y 1000 es abierto.

-Escribir el valor 7 en 0x10 y el actuador iniciara el movimiento.




*Tabla de ejemplo de diferentes valores en un actuador de 0°-90°.

Valor a escribir Grados Posicion
0 0 Cerrado
50 4,5 4,59
100 9 9e
150 13,5 13,50
200 18 182
250 22,5 22,59
300 27 278
350 31,5 31,59
400 36 369
450 40,5 40,52
500 45 459
550 49,5 49,5¢
600 54 542
650 58,5 58,59
700 63 63°
750 67,5 67,5
800 72 758
850 76,5 76,59
900 81 81¢
950 85,5 85,5¢

1000 90 Abierto




Lectura de los estados con Modbus:
Los estados se leen a través de Read Holding Registers.
Los estados que se pueden leer a través de 0x21: Estado_lo

- Bit 0: Micro ‘cerrado’ pisado, (confirmacion fisica).
* Bit 1: Micro "abierto” pisado, (confirmacion fisica).
- Bit 2: Confirmacion logica “cerrado’.

- Bit 3: Confirmacion logica “abierto’.

- Bit 4: Confirmacion logica ‘punto medio’”

" Bit 8 El actuador esta controlado por el DPS.

" Bit O: El actuador esta controlado por el BSR.

 Bit 10: Set local activado.

" Bit 11: Actuador configurado como “3 posiciones”.

Lectura de los registros con Modbus:
Los registros se leen a través de Read Input Registers.
Listado de registros:

Registros estado del actuador:

- Registre 0x20: Estado_hi

- Registre 0x21: Estado_lo

* Registre 0x22: Periodo_hi

- Registre 0x23: Periodo_lo

- Registre 0x24: Frecuencia_hi

- Registre 0x25: Frecuencia_lo

- Registre Ox26: Temperatura_hi
- Registre 0x27: Temperatura_lo
- Registre 0x28: Tension_hi

- Registre 0x29: Tension_lo
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Registros contadores del actuador:

* Registre Ox2A: Version software control_hi
- Registre 0x2B: Version software control_lo
- Registre 0x2C: Maniobras_hi

- Registre 0x2D: Maniobras_lo

- Registre Ox2E: Limitaciones_hi

- Registre Ox2F: Limitaciones_lo

- Registre 0x30: Error_Tiempo_hi

- Registre 0x31: Error_Tiempo_lo

 Registre 0x32: Alimentaciones_hi

- Registre 0x33: Alimentaciones_lo

- Registre 0x34: BSR_hi

- Registre 0x35: BSR_lo

Parametros configuracion del actuador:

- Registre 0x36: Limite_Cerrar_hi

- Registre 0x37: Limite_Cerrar_lo

- Registre 0x38: Limite_Abrir_hi

- Registre 0x39: Limite_Abrir_lo

- Registre Ox3A: Filtro_RPM_hi

- Registre Ox3B: Filtro_RPM_lo

- Registre Ox3C: Tiempo_Desblogueo_hi
- Registre 0x3D: Tiempo_Desblogueo_lo
- Registre Ox3E: Tiempo_ Inversion_hi

- Registre Ox3F: Tiempo_ Inversion_lo

- Registre 0x40: Tiempo_Maniobra_hi

- Registre Ox41: Tiempo_Maniobra_lo

- Registre 0x42: Modo_Entrada_hi

- Registre 0x43: Modo_Entrada_lo
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- Registre 0x44: PWM_Max_hi

- Registre 0x45 PWM_Max_lo

- Regqistre Ox46: Temperatura_hi

- Registre 0x47: Temperatura_lo

- Registre 0x48: No_Stop_hi

- Registre 0x49: No_Stop_lo

* Registre Ox4A: Maniobras_BSR_hi

- Registre 0x4B: Maniobras_BSR_Io

- Registre 0x4C: Discriminacion_Entradas_hi

- Registre 0x4D: Discriminacion_Entradas_lo

- Registre Ox4E: Tiempo_Proteccion_BSR_hi

- Registre Ox4F: Tiempo_Proteccion_BSR_lo

- Registre 0x50: Intentos_Funcion_Limitacion_hi
* Registre 0x57: Intentos_Funcion_Limitacion_lo
* Registre 0x52: Posicion de cerrado_hi

- Registre 0x53: Posicion de cerrado_lo

* Registre 0x54: Posicion de abierto_hi

- Registre 0x55: Posicion de abierto_lo

* Registre 0x56: Posicion de actual_hi

- Registre 0x57: Posicion de actual_lo

" Registre 0x58: Recopia / feedback / Salida del DPS (Valor entre 0y 1000)
- Registre 0x59: Rampa motor_hi

- Registre Ox5A Rampa motor_lo

* Registre 0x5B: Modelo actuador_hi

- Registre 0x5C: Modelo actuador_lo

- Registre 0x5D: Contador calibracion_hi

- Registre Ox5E: Contador calibracion_lo

- Registre Ox5F: Version software DPS_hi

- Registre 0x60: Version software DPS_Io

Configuraciones posibles con actuadores DPS: Configurar un actuador con DPS NC o NO:
Configurar un actuador con DPS para trabajar como ON-OFF Ejecutar a través del Preset Single Register 0x18:
Ejecutar a través del Preset Single Register 0x14: 0:NO

0: Actuador con DPS 1:NC

1: Actuador ON-OFF
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KIT DPS J4C 20/85

El DPS es un accesorio para los actuadores eléctricos
J4C que los convierte en posicionador de valvulas servo
controladas.

El DPS es un mdédulo que incorpora un microprocesador
(CPU) el cual controla digitalmente la entrada y la salida
de sefial analdgica y compara ambas con la posicion del
actuador a fin de establecer una relacién uniforme.

Las entradas analogicas son enviadas a la CPU donde
son procesadas en continua comparacion con la
posicion del actuador lo cual permite obtener un muy
alto grado de sensibilidad y una muy alta repetitividad
de posicion (ver caracteristicas).

El DPS en comunicacion con el sistema electrénico

del actuador proporciona una gestion integral del
movimiento del actuador.

ESPECIFICACIONES

HANDBOOK / KIT DPS 78

Exterior caja

Interior caja

MODELO S20-B20 S35-B35 S55-B55 S85-B85

Precision
Linealidad
Histéresis

Impulsos a 4/20mA
Impulsos a 0/10V
Impulsos a 0/20mA
Impulsos a 1/10V

Impedancia sefal entrada 4/20mA o
0/20mA

Impedancia sefial entrada 0/10V o
1/10V

Clase

Peso

F.S. Se refiere a todo el rango de medicién

3% F.S.

2% FE.S.

3 %FES.

Min. 150 steps 90°

Min. 98 steps 90°

Min. 150 steps 90°

Min. 87 steps 90°

100 Ohm

25 KOhm

D DIN EN15714

0,58 Kg
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INSTRUCCIONES MONTAJE - DPS KIT 20/85

Muy importante!

/ A \  Antes de conectar el actuador a la corriente, revisar que el voltaje coincida con el de la etiqueta
pegada al actuador. Para convertir un actuador electrico standard J4C (on-off) en un actuador
con posicionador, proceder de la siguiente manera:

COMPONENTES DEL KIT

Pieza A-1 Tapa

Pieza B - 1 Columna de plastico
Pieza C - 1 Electrénica DPS
Pieza D - 2 Tornillos rosca chapa
Pieza E - 1 Tornillo rosca plastico

* Rellenar el documento adjunto al KIT y enviarlo al nimero de fax (93 871 32 72) o por e-mail: info@jjbcn.com
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PREPARACION DE LA TAPA:

HANDBOOK /KITDPS 80

La tapa del kit, viene montada para poder tapar J4C-20, 35y 55. En caso de necesitar una tapa para un J4C85,

sequir las siguientes instrucciones:

§ Tepon

QO Anillo térico

Picar, retirar el tapon y dejar el anillo térico montado.

§ Tepon

En el agujero A, introducir el casquillo tapa y presionar
hasta su completa introduccion (Fig.A).

G Casquillo tapa

G Casaquillo tapa
Q Anillo térico

Retirar el casquillo tapa 1y dejar el anillo térico montado

En el agujero B, introducir el tapén tapa y presionar
hasta su completa introduccion (Fig.B)
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Desatornillar el tornillo que fija el volante Desatornillar los 6 tornillos de union Retirar la tapa cuidadosamente.
y retirarlo. entre la tapay el cuerpo.

Desconectar el cableado de la tapa que esta
conectado a la electrénica. (Fig. A, By C).

Retirar cuidadosamente el indicador Fijar la columna de plastico (Pieza B) a la chapa del actuador (Fig. A)
visual de posicion. mediante 2 tornillos rosca chapa (Pieza D) (Fig. By C).
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INSTRUCCIONES MONTAJE - DPS KIT 20/85 — PAGINA 2/3

Coger la tapa del KIT DPS (Pieza A) y conectar el cableado seguin Situar el cableado de la tapa, segun (Fig. Ay B).
(Fig. A,ByC).

Montar la electrénica DPS (Pieza C), haciendo coincidir la Introducirla hasta que el conector de la electrénica DPS (JP3)
hendidura del eje con la chaveta del engranaje central. esté conectado con el conector (JP2) de la electrénica del
actuador.

Fijar la electronica DPS (Pieza C) a la columna de pldstico (Pieza
B) con el tornillo rosca pldstico (Pieza E) (Fig. A). Insertar el

cable sobrante de la tapa (Pieza A) en la base conector de la Insertar cuidadosamente el indicador visual de posicién, haciendo
electronica DPS (Pieza C) (Fig. B). coincidir la chaveta interior con la hendidura del eje.
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INSTRUCCIONES MONTAJE - DPS KIT 20/85 — PAGINA 3/3

B
Subir el DIP 1 a posicion ON (Fig. A): conectar corriente al K PSS BRI P NG
conector gris de la tapa del actuador (Fig. C). Colocar el DIP 1 en — e | NC — — | NC I
la posicion anterior (Fig.B) y esperar a que el actuador realice una 1 1 1
maniobra completa. Desconectar la corriente del conector gris de = o= ;/50 m === E{gﬂv = = l‘/gov
la tapa del actuador. = = = = =
) . ) » Montar y fijar el volante en el eje,
Montar la tapa, con cuidado de no Fijar los 6 tornillos de union entre la tapa yi e,

haciendo coincidir el perfil del volante

aprisionar los cables. y el cuerpo. con el del eje.

18

Autoajuste externo: solo realizar en caso
necesario:

+ En la base conector B: Hacer un cruce entre el
Montar y fijar los conectores PINTy el PIN TIERRA. (Fig.19). (@
a la tapa (Fig.18).
Comprobar que entre la base
y el conector se ha colocado + En la base conector B: Deshacer el cruce entre

una junta previamente. el PIN1y el PIN TIERRA. (D)

El actuador realizara una maniobra completa.
Conectar y fijar el conector exterior B al actuador.
El actuador ya est4 listo para trabajar.

+ Enla base conector A: Conectar corriente.

En caso de que los RAEE contengan pilas o baterias, es importante extraerlas antes de su depdsito en las instalaciones de recogida de estos residuos. Las pilas
y baterias pueden contener sustancias peligrosas que pueden dafar el medio ambiente y la salud humana si se manejan de manera incorrecta o se eliminan
incorrectamente. Para su adecuada gestion, las pilas y baterias deben ser depositadas en contenedores especificos para su reciclaje y tratamiento posterior. En
algunos paises, existen programas de recogida selectiva de pilas y baterias usadas en supermercados, tiendas de electrénica u otros establecimientos donde se

pueden depositar las pilas y baterias para su posterior tratamiento y reciclaje adecuado.
Num: RII-AEE: 8760

— indice
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KIT DPS J4C 140/300

ElI DPS es un accesorio para los actuadores eléctricos
J4C que los convierte en posicionador de valvulas servo
controladas.

El DPS es un médulo que incorpora un microprocesador
(CPU) el cual controla digitalmente la entrada y salida
de sefial analdgica y compara ambas con la posicion del
actuador a fin de establecer una relacién uniforme.

Las entradas analdgicas son enviadas a la CPU donde
son procesadas en continua comparacién con la
posicion del actuador lo cual permite obtener un muy
alto grado de sensibilidad y una muy alta repetitividad
de posicion (ver caracteristicas).

El DPS en comunicacion con el sistema electrénico

del actuador proporciona una gestion integral del
movimiento del actuador.

ESPECIFICACIONES

HANDBOOK / KIT DPS 84

Exterior caja

Interior caja

MODELO S140-B140 S300-B300

Precision

Linealidad

Histéresis

Impulsos a 4/20mA

Impulsos a 0/10V

Impulsos a 0/20mA

Impulsos a 1/10V

Impedancia sefial entrada 4/20mA oo 0/20mA
Impedancia sefal entrada 0/10V o 1/10V
Clase

Peso

F.S. Se refiere a todo el rango de medicion

3% F.S.

2%FS.

3%FS.

Min. 150 steps 90°

Min. 98 steps 90°

Min. 150 steps 90°

Min. 87 steps 90°

100 Ohm

25 KOhm

D DIN EN15714

0,96 Kg
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INSTRUCCIONES MONTAJE KIT DPS 140/300

COMPONENTES DEL KIT

Pieza A-1 Tapa

Pieza B - 1 Columna de plastico

Pieza C - 1 Electronica DPS

Pieza D - 2 Tornillos rosca chapa
Pieza E - 1 Tornillo rosca plastico
Pieza F - 1 Etiqueta esquema eléctrico

\ 3' o1 WIRES VAC/VOE CLOSEDGHPOPTH
O g,
2]
R LT i)

ACTUATOR WITH POSITIONER """
420ma [ v O v O
Ne O No O

E iﬁ SERIAL N°: 00000000000

?@ EXTERMAL SCHEMATIC DIAGRAM [ ELECTRIC WIRING

* Rellenar el documento adjunto al KIT y enviarlo por e-mail: info@jjbcn.com o al nimero de fax (93 871 32 72).

* Recordar pegar la etiqueta (F) en el actuador.

Muy importante!

/ A \  Antes de conectar el actuador a la corriente, revisar que el voltaje coincida con el de la etiqueta
pegada al actuador. Para convertir un actuador electrico standard J4C (on-off) en un actuador
con posicionador, proceder de la siguiente manera:
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Desatornillar el tornillo que fija el volante Desatornillar los 8 tornillos de union Retirar la tapa cuidadosamente.
y retirarlo. entre la tapay el cuerpo.

Desconectar el cableado de la tapa que esta
conectado a la electrénica. (Fig. A, By C).

. e

Retirar cuidadosamente el indicador Fijar la columna de plastico (Pieza B) a la chapa del actuador (Fig. A)
visual de posicion. mediante 2 tornillos rosca chapa (Pieza D) (Fig. By C).
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INSTRUCCIONES MONTAJE - KIT DPS 140/300 — PAGINA 2/3

Coger la tapa del kit DPS (Pieza A) y conectar el
cableado segun (Fig. A,By C).

Montar la electrénica DPS (Pieza C), haciendo coincidir la Introducirla hasta que el conector de la electrénica DPS (JP3)
hendidura del eje con la chaveta del engranaje central. esté conectado con el conector(JP2) de la electrénica del
actuador.

11

Fijar la electronica DPS (Pieza C) a la columna de plastico (Pieza
B) con el tornillo rosca pldstico (Pieza E) (Fig. A). Insertar el

cable sobrante de la tapa (Pieza A) en la base conector de la Insertar cuidadosamente el indicador visual de posicién, haciendo
electrénica DPS (Pieza C) (Fig. B) coincidir la chaveta interior con la hendidura del eje.
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Subir el DIP 1 a posicion ON (Fig. A), conectar corriente al " E ] oms | EF | onov vE ozt
conector gris de la tapa del actuador (Fig. C). Colocar el DIP 1 en = N == L =N = = | N
la posicion anterior (Fig. B) y esperar a que el actuador realice — — —
una maniobra completa. Desconectar la corriente del conector = = 420mA | o = = 0/10v = = 1/10V
gris de la tapa del actuador. = =] =" = =N

Montar y fijar el volante en el eje,
haciendo coincidir el perfil del volante
con el del gje.

Montar la tapa, con cuidado de no Fijar los 8 tornillos de union entre la tapa
aprisionar los cables. y el cuerpo.

17

Autoajuste externo: solo realizar en caso necesario:

+ Enla base conector B: Hacer un cruce entre el PIN1 y el PIN
TIERRA. (Fig.19). D

+ Enla base conector A: Conectar corriente.

+ En la base conector B: Deshacer el cruce entre el PINT y el PIN
TIERRA. D

El actuador realizara una maniobra completa. Conectar y fijar

el conector exterior B al actuador. El actuador ya esta listo para

trabajar.

Montar y fijar los conectores a la tapa (Fig.17). Comprobar que
entre la base y el conector se ha colocado una junta previamente.

En caso de que los RAEE contengan pilas o baterias, es importante extraerlas antes de su depdsito en las instalaciones de recogida de estos residuos. Las pilas
y baterias pueden contener sustancias peligrosas que pueden dafar el medio ambiente y la salud humana si se manejan de manera incorrecta o se eliminan
incorrectamente. Para su adecuada gestion, las pilas y baterias deben ser depositadas en contenedores especificos para su reciclaje y tratamiento posterior. En
algunos paises, existen programas de recogida selectiva de pilas y baterias usadas en supermercados, tiendas de electrénica u otros establecimientos donde se
pueden depositar las pilas y baterias para su posterior tratamiento y reciclaje adecuado.

Num: RII-AEE: 8760

— indice
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KIT BSR J4C 20/85

El sistema de seguridad BSR es un automatismo que,
incorporado a los actuadores J4C permite, en caso de
interrupcion de la alimentacion eléctrica, situar la valvula
en posicion preferente predeterminada NC o NC.

En el interior del actuador se encuentra situada la
tarjeta del circuito BSR mas el bloque de baterias que se
encuentra en carga continua, lo que permite accionar el
actuador, en caso necesario, cuando la unidad detecta
un fallo de suministro eléctrico.

Hay que tener en cuenta que no se trata de un actuador
“simple efecto”, pero que en caso de que la valvula

se encuentre en posicion no preferente, el sistema

BSR, mediante las baterias, accionara la valvula hasta
situarla en la posicion predeterminada como preferente,
actuando como un actuador “simple efecto”.

ESPECIFICACIONES

MODELO S20-B20

N° de maniobras sin recargar, con
bateria 100% de carga

Tiempo de recarga / maniobra 15 min
Consumo de bateria / maniobra 22W
Tiempo de carga completa 100%

Capacidad nominal +/- 5%

Configuracion NA o NC (*)

Consumo / una maniobra con bateria 10,1 mA
Carga bateria

Peso

HANDBOOK / KIT BSR 89

Exterior caja

S35-B35 S55-B55

min. 5 operaciones, Hasta descarga de bateria *

21 min 48 min
30w 6,8 W
28 h
2200 mAh
Jumper
14 mA 31,6 mA
40 mA
0,31 Kg

Interior caja

S85-B85

58 min

83 W

38,6 mA

* Nuestros actuadores no estan disefiados para funcionar en modo de simple efecto. El BSR (Battery System Returns) se suministra exclusivamente como sistema de emergencia en caso de
pérdida de alimentacién. Se recomienda mantenerlos siempre conectados a la red eléctrica principal para un funcionamiento fiable
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INSTRUCCIONES MONTAJE KIT BSR 20/85

Muy importante!
/ h \  Seguir paso a paso estas instrucciones. Si el conector de la bateria esta conectado a la
electronica del bsr, antes de llegar al punto 7, la electronica puede dafarse.

COMPONENTES DEL KIT

Pieza A - 1 Electrénica BSR.

Pieza B - 1 Soporte inferior bateria.
Pieza C - 1 Bateria.

Pieza D - 1 Soporte superior bateria.
Pieza E - 3 Tornillos rosca chapa.
Pieza F - 2 Tornillos rosca plastico

* Rellenar el documento adjunto al KIT y enviarlo por e-mail: info@jjbcn.com o al nimero de fax (93 871 32 72).
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Desatornillar el tornillo que fija el volante Desatornillar los 6 tornillos de union Separar la tapa de la base del actuador,
y retirarlo. entre la tapay el cuerpo. para poder instalar el kit.

Enchufar la electrénica BSR (Pieza A) a la electrénica del Fijar la eletrénica a la chapa metadlica del actuador, mediante un
actuador mediante el conector sefialado en la figura. tornillo rosca chapa (Pieza E).

Situar el soporte inferior de la bateria (Pieza B) segtin imagen (Fig. A) y fijarlo mediante 2 tornillos rosca chapa (Pieza E) (Fig. By C).
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Encajar la bateria (Pieza C) en el soporte inferior bateria (Pieza B) (Fig. B). Los cables de la bateria deben quedar en la parte inferior. Situar
los cables segun imagen (Fig. A). Conectar los cables de la bateria a la electronica BSR (Pieza A) (Fig. C).

SELDIR jumper

Colocar el soporte superior bateria (Pieza D) y fijarlo a las Configuracion del BSR NO o NC:
columnas del soporte inferior bateria (Pieza B) mediante 2 NC (normalmente cerrado) jumper SELDIR conectado.
tornillos rosca plastico (Pieza F) (Fig. Ay B). NO (normalmente abierto) jumper SELDIR desconectado.

12

Montar la tapa, con cuidado de no Atornillar los 6 tornillos que unen la tapa Situar el volante en el eje del actuador
aprisionar los cables. al cuerpo del actuador. y fijarlo.

En caso de que los RAEE contengan pilas o baterias, es importante extraerlas antes de su depdsito en las instalaciones de recogida de estos residuos. Las pilas
y baterias pueden contener sustancias peligrosas que pueden dafiar el medio ambiente y la salud humana si se manejan de manera incorrecta o se eliminan
incorrectamente. Para su adecuada gestion, las pilas y baterias deben ser depositadas en contenedores especificos para su reciclaje y tratamiento posterior. En
algunos paises, existen programas de recogida selectiva de pilas y baterias usadas en supermercados, tiendas de electrénica u otros establecimientos donde se

pueden depositar las pilas y baterias para su posterior tratamiento y reciclaje adecuado.
Num: RII-AEE: 8760
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KIT BSR J4C 140/300

El sistema de seguridad BSR es un automatismo que,
incorporado a los actuadores J4C permite, en caso de
interrupcion de la alimentacion eléctrica, situar la valvula
en posicion preferente predeterminada NC o NO.

En el interior del actuador se encuentra situada la tarjeta
del circuito BSR mas el bloque de baterias que, se
encuentra en carga continua, lo que permite accionar el
actuador, en caso necesario, cuando la unidad detecta
un fallo de suministro eléctrico.

Hay que tener en cuenta que no se trata de un actuador
“simple efecto”, pero que en caso de que la valvula

se encuentre en posicion no preferente, el sistema

BSR, mediante las baterias, accionara la valvula hasta Exterior caja Interior caja
situarla en la posicién predeterminada como preferente,

actuando como un actuador “simple efecto”.

ESPECIFICACIONES

N° de maniobras sin recargar, con min. 4 operaciones, Hasta descarga de bateria*
bateria 100% de carga

Tiempo de recarga / maniobra 30 min 50 min
Consumo de bateria / maniobra 23 W

Tiempo de carga completa 100% 54 h

Capacidad nominal +/- 5% 2200 mAh

Configuracion NA o NC (*) Jumper

Consumo / una maniobra con bateria 151 mA 25,7 mA
Carga bateria 40 mA

Peso 0,46 Kg

* Nuestros actuadores no estan disefiados para funcionar en modo de simple efecto. El BSR (Battery System Returns) se suministra exclusivamente como sistema de emergencia en caso de
pérdida de alimentacién. Se recomienda mantenerlos siempre conectados a la red eléctrica principal para un funcionamiento fiable
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INSTRUCCIONES MONTAJE - KIT BSR 140/300

Muy importante!
/ h \  Seguir paso a paso estas instrucciones. Si el conector de la bateria esta conectado a la
electronica del bsr, antes de llegar al punto 4, la electronica puede dafiarse.

Conector 1 Conector 2

KIT COMPONENTS

— E! @DE

i mmet
gl I'!JIEI|] cizf

Pieza A - 1 Placa de circuito BSR.
Pieza B - 2 Soportes de bateria.
Pieza C - 2 Paquetes de bateria. . g
Pieza D - 3 Tornillos de fijacion de chapa metalica. o | Pl
Pieza E - 1 Brida de pldstico. = : |

: e m = e:

’ 27118 ®)

far B =
+ [ gum R12

J4-BSR140S _Jul-2017

CRIICY g

C1 R
Cc2 Mp—
EL_
. . a Q L
Conector 1 C p
Conector 2

* Rellenar el documento adjunto al KIT y enviarlo por e-mail: info@jjbcn.com o al nimero de fax (93 871 32 72).
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Desatornillar el tornillo que fija el volante Desatornillar los 8 tornillos de union Separar la tapa de la base del actuador,
y retirarlo. entre la tapay el cuerpo. para poder instalar el KIT.

Enchufar la electrénica BSR (Pieza A) a la electrénica del Fijar la electrénica a la chapa metélica del actuador, mediante un
actuador mediante el conector sefialado en la figura. tornillo rosca chapa (Pieza D).

Situar las dos baterias (Pieza C) segtin imagen (Fig. Ay 6B). Situar los cables por la parte posterior de las baterias. Conectar
Bateria C1 en Connect 1. Conectar Bateria C2 en Connect 2.
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Fijar los soportes bateria (Pieza B) mediante dos tornillos rosca
Situar los dos soportes bateria (Pieza B) segtin imagen. chapa (Pieza D). Conectar los cables de la bateria a la electrénica
BSR (Pieza A) (Fig. C).

SELDIR
jumper

Configuracion del BSR NO o NC:
NC (normalmente cerrado) jumper SELDIR

conectado.
Fijar los cables de las 2 baterias (Pieza C) mediante la brida de pldstico NO (normalmente abierto) jumper SELDIR
(Pieza E). Cortar el trozo de brida de pléstico (Pieza E) sobrante. desconectado.

11 12 13

Montar la tapa, con cuidado de no
aprisionar los cables. . . . .
P Atornillar los 8 tornillos que unen la tapa Situar el volante en el eje del actuador y
al cuerpo del actuador. fijarlo.

En caso de que los RAEE contengan pilas o baterias, es importante extraerlas antes de su depdsito en las instalaciones de recogida de estos residuos. Las pilas
y baterias pueden contener sustancias peligrosas que pueden dafar el medio ambiente y la salud humana si se manejan de manera incorrecta o se eliminan
incorrectamente. Para su adecuada gestion, las pilas y baterias deben ser depositadas en contenedores especificos para su reciclaje y tratamiento posterior. En
algunos paises, existen programas de recogida selectiva de pilas y baterias usadas en supermercados, tiendas de electrénica u otros establecimientos donde se
pueden depositar las pilas y baterias para su posterior tratamiento y reciclaje adecuado.

Num: RII-AEE: 8760
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KIT INTERFACE

Utilizando el cable INTERFACE KIT establecemos la
comunicacion con el actuador, leemos los parametros y
cambiamos los valores de la configuracién.

PROGRAMA DE INTERFAZ PARA INSTALACION EN PC

» Descargue el programa Interface desde:
https://drive.google.com/drive/folders/108IuT5pp3pLF4gDADB6AE6U3XSWqzXOR?usp=drive_link

M > Descomprimir y abrir

Volume , Haga clic en el archivo

[4g setupexe Ejecutar el programa e iniciar sesién

CONFIGURACION DEL PROGRAMA

(@ - 0 X 4 -

Destination Directory License Agreement X
Sedact the installation diectories ‘fou must sccapt the ficenses displayed balow to procesd.

NI M

CONTRATO DE LICENCIA DE SOFTWARE DE NATIONAL

Al soltware wil be nstalled in e folowing locabors. To instal softwere inlo
difecent location, cick the Biowse button and select ancther directory INSTRUMENTS

~

LEA ATENTAMENTE ESTE ACUERDO DE LICENCIA DE SOFTWARE (“ACUERDO"). AL
DESCARGAR EL SOFTWARE ¥ / O HACER CLIC EN EL BOTON CORRE SPONDIENTE PARA
COMPLETAR EL PROCE SO DE INSTALACION, SE COMPROMETE A RESPETAR LOS TERMINOS
DE ESTE ACUERDO. S USTED NO DESEA SER PARTE DE ESTE ACUERDOY ESTAR SUJETO A
RRscmialE SUS TERMINOS ¥ CONDICIONES, NO INSTALE EL SOFTWARE Y DEVUELVA EL SOFTWARE
(CON TODOS LOS MATERIALES QUE LE ACOMPARAN Y $US EMPAQUES) EN UN PLAZO DE

[C:Program Fies (8] J4C | Browse. o i

g TREINTA (30) DIAS DESDE QUE LO RECIBE. TODAS LAS DEVOLUCIONES A NI ESTARAN
SUJETAS A LAS POLITICA DE DEVOLUCION VIGENTES DE NI EN ESE MOMENTO. SIUSTED
ACFDTA FSTNS TERMINOS FN NOMARE NF 1INA FNTINAN 1ISTEN ACFDTA ONF TIENF

Directan for National Instiuments products.
The soitware 1o which this National Insiruments fcense apples it JAC.

[E-"Program Fies 56} National nstraments | | Bowse..

@1 accegi the sbove 2 Licerse Agresment(s)|
()1 do nat accept al thess License Agreements.

<¢ Back Mee»> | Cancel

==

Haga clic en "Siguiente” Haga clic en "Siguiente”



https://drive.google.com/drive/folders/1o8luT5pp3pLF4gDADB6AE6u3XSWqzXOR?usp=drive_link
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Wi ™0 R Wi — 0 x

Disable Windows Fast Staitup Start Installation

Disal fp— Rievisw the llowig tummaiy belors conlining

haidare
The fast statup capabiily intioduced in Microsolt Windows 8 may cause problems wih instaling TS
of tem vare. National ommends diszbing staitup, For «NIVISA 16.0
bt i i bk or ik Ledis Fluntime Support

P sstStatup « L4882 160
Windows Fas! Stariup Information
EA D startup to h instaling o
Cick the Nest button to begn installaton. Cick the Back bution ta change the nstalation settings
<< Back Cancel Save Fil << Back Newt 2> Cancel
. N . " . nQs H "
Haga clic en "Siguiente Haga clic en "Siguiente
@ic - O x
Installation Complele
O

The installer has finished updating your system.
@ You must restart your computer to complete this operation

If you need to install hardware now, shut down the computer. F you
choose o restart later, restart your computer before running any of this

software
Restart Shut Down Restart Later
<ok Enith
Haga clic en "Siguiente" Haga clic en "Reiniciar"
v > La configuracién del programa ha finalizado

- i > Ira E,"Todas la aplicaciones” y en archivo

@ LIVl > Abrir
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CONECTE EL CABLE DE INTERFAZ AL ACTUADOR ELECTRICO J4C

JA4C INTERFACE KIT

Utilice el cable INTERFACE que se encuentra dentro
de la caja del KIT

| J4C 20/85

Imagen 1

Imagen 2

Antes de conectarlo a un actuador J4C, retire la tapa del actuador y conecte uno de los lados del
cable de interfaz segun la imagen 1. A continuacion, conecte el otro lado del cable a un conector
USB en el PC (imagen (2).
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INTERFACE PROGRAM - ;COMO FUNCIONA?
PROGRAMA DE INTERFAZ SOLO PARA ACTUADORES DE LAS SERIES J4 Y J4C

> https://drive.google.com/drive/folders/108luT5pp3pLF4gDADB6AE6U3XSWqzXOR?usp=drive_link

1 Abrir el programa ver la siguiente pantalla

&AM &M x

R

Interface USE Interface USB

MM M
.I .
4 .

-

' INTERFACE

14/ 1ac M

[ BLUETOOTH

q b CONTINUE a
r \ r r
| | EXiT PROGRAM | & MAIN MENLI £ MAIN MENU
e | =

En la pantalla aparecen tres indicadores ROJOS:

El indicador INTERFACE USB muestra que el conector USB no esta conectado al PC. Cambiara a
color VERDE cuando esté conectado.

El indicador J4/J4C muestra que el otro lado del cable INTERFACE debe conectarse segun
la (imagen 1) explicada anteriormente. Conéctelo y aplique tension al actuador, siguiendo la
etiqueta del diagrama de conexién de la cubierta del actuador. El indicador J4/J4C deberia
cambiar a color VERDE.

El indicador J4M estara siempre en color ROJO, ya que el actuador es de la serie J4/J4C.


https://drive.google.com/drive/folders/1o8luT5pp3pLF4gDADB6AE6u3XSWqzXOR?usp=drive_link
https://drive.google.com/drive/folders/1o8luT5pp3pLF4gDADB6AE6u3XSWqzXOR?usp=drive_link
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W 1ac = x £ 0 = ®
_ : _ e REMOTE CONTROL

|
| | Model
|| Limit Close

Lirnit Opan
| | Filter RPMA
Qperetion Tame
Limit Function Retny _.
Time Unlock 3
Irrézrt Time 1500
Man P T
Tempersture Q;m
i BLSE Dperatinns -
PARAMLILRS ] BER Protuction Tirma ]
Inpus Mede L]
COUNTERS | Inpus Dise rernaticn E
! MHen STOF a -
i T Firreaare Wersicn 1006
DPS PARAM ors m—
REMOTE COMNTROL ]

oA &)
23 i w2 = e
EXiT [il MAIN MENLU J
£

Si hace clic en PARAMETROS, se abrir4 la siguiente pantalla, que muestra los parametros del
actuador, cargados durante el proceso de produccion en serie.

Breve explicacién de cada parametro:

+ Modelo: Un cddigo de 5 a 6 digitos. Los 3 ultimos digitos nos indican el modelo de actuador
« Firmware Version: Es la versién de software de la pieza PCB CONTROL.
El resto de los valores de los parametros, pertenecen a un modelo de actuador especifico, con el fin
de obtener la mejor caracteristicas de funcionamiento de cada uno.

En caso de que debamos cambiar alguno de los parametros, para poder trabajar de otra manera, se
le enviard un nuevo archivo. Se debe copiar en el PC, siguiendo los pasos:

+ Pulse SELEC CONFIG - seleccione el archivo en la pantalla.

+ Haga clic en PROGRAMAR, el actuador funcionaria con una nueva configuracion.

Para volver al menu de inicio, pulse en MENU PRINCIPAL.
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4
& v : < Si hacemos clic en CONTADORES, se abrira la siguiente pantalla,
‘ ,gr gue muestra todos los contadores. Para ver los valores, haga clic
i ** enLEER.
Breve explicacion de cada CONTADOR:
B 1‘3‘ + Version: Version de software de la pieza PCB CONTROL
= — . ) ) .
i 3 + Opciones: Parametro sélo para uso interno.
| B s — 4
| = ] + Operaciones: Numero de veces que la leva pisa el
e microinterruptor de ABRIR o CERRAR.
+ Limitaciones: Numero de veces que se ha activado la
funcion limitador, debido a un par superior al permitido.
q « Orden de fin: Pardmetro sélo para uso interno.
P TR * Error de Tiempo: Numero de veces que se ha parado el

motor, ya que se ha sobrepasado el valor del pardmetro
TIEMPO DE FUNCIONAMIENTO, pero el actuador ain no ha
alcanzado la posicion ABIERTO o CERRADO. Suele ocurrir
cuando la palanca de desembrague estd en posicion MAN.
(El usuario quiere mover el actuador manualmente).

+ Encendido: Numero de veces que el actuador permanece
sin alimentacion.

+ BSR: Numero de veces que el actuador se ha activado
utilizando el sistema BSR, debido a un fallo de la Fuente
de Alimentacion. Este contador no funcionara si no se ha
instalado antes el sistema BSR en el actuador.

Para volver al MENU, haga clic en MENU PRINCIPAL.




&) JACM = » & 1M o X
B X REMOTE CONTROL . X REMOTE CONTROL

BSR CONFIGURATION

PARAMETERS ] [ 12 l [ STOP OFF ]
COUNTERS ]
REMOTE CONTROL ]
POWER SUPPLY CONFIGURATIONS } .

I EXIT l | & MAIN MENU

Esta configuracion sélo es posible si nuestro sistema Battery Safe Return (BSR) ya ha sido
instalado en el actuador.

Haga clic en la pestaia BSR, y aparecera la siguiente pantalla




HANDBOOK / KIT INTERFACE 104

- x

REMOTE CONTROL
J+J

Value'
2
FARAMLILES ]
COUMTERS |
|
f | READ ]
DF5 PARAM | CFs |
REMGTE CONTROL ]
POWER SUPPLY COMFIGURATICNS ]
MAIN MENU

Esta configuracion sélo es posible si nuestro Posicionador (DPS) ya ha sido instalado en el
actuador.

Haga clic en DPS PARAM, se abrird la siguiente pantalla que le permitira configurar la Prop Band
parametro. The Prop Band parametro deberia ser 32 en todos nuestros modelos estandar.

Sélo en el caso de un modelo S20 o B20 con un tiempo de trabajo de 5 Seg./90°, el valor de
Prop Band ebe cambiar a 55. En caso contrario, el posicionador (DPS) no podria funcionar
correctamente.

Haga clic en LEER, para ver el valor registrado.

Seleccione 32 o0 55 y registre el valor seleccionado.

Para volver al MENU DE INICIO, pulse sobre MENU PRINCIPAL.
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&) ACM = x &AM - X
A REMOTE CONTROL | Q™A REMOTE CONTROL
JU JU
J+J ¢ J+J
QPERATION MODE
INPUTOUTPUT | | ON-OFF WATH OUTPUT | | STOP SGNAL ERROR
N SELECTION
Q NE ]I st | [ pooma | | atzen | [ 1220ma |
[ B-100 | 1-100
PARAMETERS ‘
COUNTERS J [0 setup the actuetor by g the. ||
T : Interface ki, put the DIPS in the
| DPs PARAM oPs | way.
{ .
REMOTE CONTROL ]
POWER SUPPLY CONFIGURATIONS ] H
3
" [ )] EXIT J -+ MAIN MENU ]
L

Esta configuracion sélo es posible si nuestro Posicionador (DPS) ya ha sido instalado en el
actuador.

Haga clic en la pestaiia DPS, si aparece la siguiente pantalla, por favor, coloque los DIPs en el
PCB DPS, siguiendo las instrucciones de la pantalla.

Haga clic en MENU PRINCIPAL.
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Si pulsamos sobre DPS, se mostraran en la pantalla todas las opciones de configuracion posibles del
Posicionador (DPS).
siguiente pantalla:

- < Breve explicacion de las distintas configuraciones:

J REMOTE CONTROL

J+F

+ Version: Es la versién de software de la PCB DPS.

ORERATION MODE

Seleccione diferentes opciones cuando esté en MODO
FUNCIONAMIENTO:

[ weumoumut J ;'oN nrrwrrhemu'lj | ST SIGHAL FRAOR. |
[SSLRREAE AT S-S —

INSELECTION

[=Era||

-

 £-20ma l 2-20ma | 4-12ma ‘ |_z-1cmn]

+ ENTRADA/SALIDA: El actuador con DPS sera posicionado

Lo | oo usando una sefial externa mA o V. Automaticamente el DPS
generara una sefial de salida mostrando la posicién del
[ = | actuador.
;: iﬁ + SOLO SALIDA: El actuador con DPS funcionara exactamente

; igual que uno ON-OFF. La Unica diferencia es que el DPS
P E—— ‘ a genera una sefial mA o V de salida, mostrando la posicion

del actuador.

+ PARO SIN INSTRUMENTACION: El actuador trabaja de la
misma forma que cuando se utiliza la opcion ENTRADA/SA-
LIDA, pero en caso de fallo de la sefial mA o V, el actuador
se pararia, quedando en la misma posicién en la que estaba,
antes del fallo de la sefial. Esta configuracion sélo esta dis-
ponible cuando el actuador trabaja con una sefal de 4/20m,
1/10V, 4/12mAy 12/20mA.

Seleccione las configuraciones cuando esté en IN SELECTION:

| MAIN MENU

+ Sefial de entrada: Elija el tipo de sefal solicitada. Tanto la
sefal de salida como la de entrada seran iguales. Si desea
trabajar con sefiales diferentes, consulte al fabricante.

+ NO / NC: En caso de fallo de la sefial de entrada, el actuador
pasara a la posicion preferente: NO = Normalmente Abierto,
NC = Normalmente Cerrado.

Recomendamos que tanto la sefial de entrada como la
configuracién NO/NC, se realice colocando los DIPs de la siguiente
forma:

14 € 4 L 14 € 4 L 14 € 4 L
— 420mA | — — 0/10V — 1710V

= = = | NC —= —= |NC —= —= = | NC

Vo€ T L vo€ T L v o€ T L
— [==] 4/20 mA == ] o/10v — 1710V
= —= | NO = | NO = —= | NO

Haga clic en LEER para conocer la configuracion DPS (una tabla
mostrara los Pardmetros DPS).

Para volver al menu de inicio, pulse en MENU PRINCIPAL.
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REMOTE CONTROL
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PARAMETERS

COUNTERS

REMOTE CONTROL

POWER SUPPLY COMFIGURATIONS

l
L N—
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|

EXIT
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+

4

REMOTE CONTROL

5 +.0
| REMOTECONTROL
|r REMIOTE ] [ OPEN ] [ 5TOP I
| LOCAL ] ( CLOSE | [ Mm.iposmonll
STATUS DR
- 0P Baiban % 3
-
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| £
e
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a ——
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Pulse sobre el indicador CONTROL REMOTO. La pantalla mostrard diferentes opciones de DPS.

En el caso de un actuador ON-OFF o sdlo con Salida DPS, Pulse sobre las opciones ABRIR,
CERRAR y PARAR para activarlo. Slo en caso de tener un actuador de 3 posiciones, la pantalla
mostrara una opcion adicional POSICION MEDIA, que detiene el actuador en una posicion

intermedia.

Pulse sobre ESTADO ACTUAL, la pantalla mostrara el estado del actuador (luz verde).

Haga clic en MENU PRINCIPAL para volver al menu de inicio.
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POWER SUPPLY CONFIGURATIGNS

PARAMLILES ]
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] PIN1 Neural or Negaive + FINZ Phase o Possve = CLOSE
{ | PINT Newral or Negaive + PING Phase of Posave = OPEN
DPS PARAM | GRS | FIN1 Newral or Negasve + FINZ 8 FIN Fhase o Fosave = STOP
. ONIDFF 2 wires
REMOTE COMNTROL J FINZ Positve + FIN3 Negatve = CLOSE

- MODUS 2

PIN1 Meutral or Negsfve + PIN2 Phase o Posifve = CLOSE
PiN1 Newral or Negafive + PIN2 & PIN3 Phase or Posifve = OPEN

- MODUS 3

| Exi] |- MAINMENU |

Indicador CONFIGURACIONES ALIMENTACION, la pantalla mostrara las opciones de cableado
eléctrico/conexion:

Seleccione el sistema de conexion de cableado con el que desea trabajar. Haga clic en
STANDARD, MODUS 2, MODUS 3, MODUS 4, MODUS 6 o MODUS 8.

Veaa continyacic’)n el detalle de cada sistema de conexion. Para volver al menu de inicio, haga
clic en MENU PRINCIPAL.

Para terminar, haga clic en SALIR.
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Certificate No : MAD42898-AE001

Type Approval Certificate @

[ Electric Actuator ]
Initial Approval 18th January, 2022
Manufacturer 1.0.BON Intornacional, S A.

Orfeo Catala, -1 Sud 08440, Cardedsu, Barcelona, Spain

Product Description  Type © 4G S-ser ies

“ See Appendix 1

Approval Condition * See Appendix 1~

THIS IS TO CERTIFY that product ha with the relevant
requirement of this Society's Rules and / o of the recognized standards as follows.
PLG, Ch. 2, Art. 301 of the Rules for Classification, Steel Ships.
This Certffcate is valid unti 17th January, 2027
Issued at Busan, Korea on 18th January, 2022
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Los actuadores J+J estan garantizados contra vicios de fabricacién o montaje como sigue: Serie J4C S/B/H : hasta
60.000 ciclos de trabajo o 3 afios, a partir de la fecha de expedicion. Condiciones de trabajo al 75% duty. Nimero
maximo de activaciones del limitador de par 50 (durante los 3 afios del periodo de garantia).

NUESTRA GARANTIA COMPRENDE, UNICA Y EXCLUSIVAMENTE LA REPARACION O SUSTITUCION DE LAS PIEZAS
DEFECTUOSAS, SIEMPRE Y CUANDO LOS POSIBLES DEFECTOS HAYAN SIDO COMPROBADOS EN NUESTROS
TALLERES O IN SITU, NO ATENDIENDO A INDEMNIZACIONES NI A OTROS GASTOS.

La garantia pierde su validez si las unidades han sido manipuladas, si los defectos son consecuencia de trato
incorrecto, aplicacion indebida, reparaciones o modificaciones llevadas a cabo fuera de nuestros talleres o hayan
sido instalados con materiales o procedimientos fuera de NORMAS. La parte que alegue la existencia de un defecto
de fabricacién debera acreditar la utilizacidon adecuada del producto y en su caso la correcta instalacion del mismo.
Los cargos de devoluciones y reenvio de los materiales defectuosos seran por cuenta del comprador.
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J.J. BCN INTERNACIONAL, SA

©
©

Poligon Industrial Sud
Carrer de I'Orfed Catala, 7 - 08440 Cardedeu
Barcelona (Spain)

(+34) 93 8713304

info@jjbcn.com

www.jjbcn.com



http://www.jjbcn.com

